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1 Predmét standardu

COS 584106, 1. vydani, Zobrazovaci a automatizované systémy letectva (ZASL).
Provozni a technické normy leteckych pozemnich zatfizeni letecké radionavigaéni sluzby
(dale jen LRNS'), stanovuje technické parametry, které musi spliiovat nové pofizovana
leteckd vojenska technika — letecké pozemni zafizeni a které musi byt garantovany,
monitorovany a vyhodnocovany pii zabezpeCeni letového provozu pro zajisténi jeho
bezpecnosti, plynulosti a spolehlivosti.

Tento COS stanovuje provozni pozadavky na leteckd pozemni zafizeni letecké
radionavigacni sluzby, slouzici k prezentaci informaci o pohybu objekti ve vzduSném
prostoru a fizeni pohybu letadel v jednotlivych prostorech fizeni, tzn. zji$téni, zpracovani,
distribuci a prezentaci dat o vzdusné situaci.

COS je uren pro odbératele a dodavatele vyrobki asluzeb uréenych k zajisténi
obrany statu ve smyslu zdkona ¢.309/2000 Sb., o obranné standardizaci, katalogizaci
a staitnim ovérovani jakosti vyrobki a sluzeb urCenych k zajisténi obrany statu a o zméné
zivnostenského zékona.

Ustanoveni tohoto COS jsou zavazna pro organy zodpovédné za akvizici vojenské
letecké techniky LRNS a pro vSechny zodpovédné provozovatele, uzivatele a obsluhy —
specialisty zafizeni LRNS déle vyjmenované.”

POZNAMKA 1 V tomto COS jsou stanoveny také koordinacni a certifikaéni pozadavky
ajsou zde aplikovany souvisejici mezinarodni a narodni normy
a standardy normativni zakladny, souvisejici s provozem vyjmenovanych
leteckych pozemnich radiovych zafizeni LRNS.

2 Nahrazeni standardi (norem)

COS nenahrazuje Zadnou normu nebo standard.

3 Souvisejici dokumenty

V tomto COS jsou normativni odkazy na nasledujici citované dokumenty (celé nebo
jejich ¢asti), které jsou nezbytné pro jeho pouziti. U odkazii na datované citované¢ dokumenty
plati tento dokument bez ohledu na to, zda existuji novejsi vydani/edice tohoto dokumentu.
U odkazi na nedatované dokumenty se pouZzivad pouze nejnovéjsi vydani/edice dokumentu
(v€etné vSech zmén).

COS 174001 — SYSTEMY SVETELNEHO ZABEZPECEN{, ZNACEN{
A SNiZENI BAREVNEHO KONTRASTU ZNACENI
LETIST PRO NESTACIONARNI ZAR{ZENI NEBO

PRI NASAZENI

COS 174002 — SVETELNE ZABEZPECENI LETIST

COS 584101 — LETOVE OVEROVANI POZEMNICH LETECKYCH
RADIONAVIGACNICH A RADIOLOKACNICH
PROSTREDKU NATO

'V tomto COS neni LRNS chapana ve smyslu Narodni kmitoétové tabulky.

%

V souladu s ustanovenim § 2 odst. 10 pism. c), zdkona &. 219/1999 Sb., o ozbrojenych silach Ceské
republiky, ve znéni pozdéjSich predpist.



COS 584102

COS 584103

COS 584104

COS 584105

ICAO EUR Doc. 011

ICAO L 4444

ACP-190

STANAG 3619

STANAG 4184

Zakon €. 49/1997 Sb.

Zakon €. 219/1999 Sb.

Vyhlaska MO ¢. 154/2011 Sb.

Vyhlaska MO ¢. 279/1999 Sb.
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RADIOVA KOMUNIKACE ZEME-VZDUCH-ZEME.
PROVOZNI A TECHNICKE NORMY LETECKYCH
POZEMNICH ZARIZENI LETECKE
RADIONAVIGACNI{ SLUZBY

KOMUNIKACE ZEME-ZEME. PROVOZNI
A TECHNICKE NORMY LETECKYCH POZEMNICH
ZARIZENI LETECKE RADIONAVIGACNI SLUZBY

SYSTEMY NAVIGACE. PROVOZNI A TECHNICKE
NORMY LETECKYCH POZEMNICH ZARIZEN{
LETECKE RADIONAVIGACNI SLUZBY

SYSTEMY PREHLEDU VZDUSNE SITUACE.
PROVOZNI A TECHNICKE NORMY LETECKYCH
POZEMNICH ZARIZENI LETECKE
RADIONAVIGACNI{ SLUZBY

EUR FREQUENCY MANAGEMENT MANUAL
Ptirucka pro fizeni kmito¢tl v Evropé
LETECKY PREDPIS POSTUPY PRO LETOVE

NAVIGACNI SLUZBY, USPORADANI LETOVEHO
PROVOZU

GUIDE TO SPECTRUM MANAGEMENT IN
MILITARY OPERATIONS

Sprava (fizeni) kmitoctového spektra ve vojenskych
operacich

HELIPAD MARKING AND LIGHTING

Znaceni a svételné zabezpeceni helipadii
MICROWAVE LANDING SYSTEM (MLYS)
Mikrovlnny pfistavaci systém (MLS)’

o civilnim letectvi a o zméné¢ a doplnéni zakona
€.455/1991  Sb.,, o  zivnostenském  podnikani
(zivnostensky zékon), ve znéni pozd¢jSich predpisii

o ozbrojenych silach Ceské republiky, ve znéni zakona
¢. 546/2005 Sb., ve znéni pozdé&jsich predpisi

o vojenské letecké technice, schvalovani technické
zpusobilosti vojenské letecké techniky, provadéni
pravidelnych technickych prohlidek a zkousek
technickych zatizeni vojenské letecké techniky,
provozovani a kontrolach vojenské letecké techniky

a povéfrovani a osvédcovani pravnickych a fyzickych
osob, a o vojenském leteckém rejstiiku (o vojenské
letecké technice), v aktualnim znéni

kterou se stanovi kategorie vojenského leteckého
personalu, jejich kvalifikace a rozsah odbornych znalosti
a vzor pritkazu vojenského leteckého persondlu,

v aktudlnim znéni

Natizeni NGS ACR k zavedeni STANAG 4184, Cj. 80175/38/2002-1618 ze 4. 11. 2002.
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4 Zpracovatel COS
Vojensky technicky ustav, s. p., odstépny zavod VTULaPVO:

Ing. Jan Hornys, Mgr. Ing. Zbynék Nikel, mjr. Ing. Pavel Obsil

5 Pouzité zkratky, znacky a definice
5.1 Zkratky a znacky

Zkratka
ACC

ACT
ACR
AD
ADEXP

AFTN

AIS DBS

AMAN
AMC

Aol
AoR
APP

APW
ARO

ARR

ASC
ASM
ASTERIX

ASZ7D

ATC
ATFM
ATIS

Vyraz v originale
Area Control Centre

Activation Message Designator

ATS Data Exchange
Presentation

Aeronautical Fixed
Telecommunications Network

Aeronautical Information
Services Direct Broadcast
Satellite

Arrival Manager
Airspace Management Cell

Area of Interest
Area of Responsibility

Approach Control Service /
Office / Unit

Area Proximity Warning

Air Traffic Services Reporting
Office

Arrival Message
Assistant Senior Controller
Airspace Management

All Purpose STructured
Eurocontrol suRveillance
Information eXchange

Air Traffic Control
Air Traffic Flow Management

Automatic Terminal Information
Service

Vyraz v CeStiné

Oblastni stiedisko fizeni nebo
oblastni sluzba fizeni letového
provozu

Aktivace zpravy
Armada Ceské republiky
Amplitudové detekce
Format zprav ATS

Leteckd pozemni (,,pevna®)
telekomunikacni sit’

Letecky informacni servis satelitniho
vysilani

ATM systém zabyvajici se prilety
letadel

Pracovisté pro uspotradani vzdusného
prostoru

Oblast zajmu

Oblast zodpovédnosti

Priblizovaci stanovisté fizeni nebo
ptiblizovaci sluzba tizeni letového
provozu

Vystraha naruseni prostoru

Ohlasovna letovych provoznich
sluzeb

Zprava o pristani

Asistent vedouciho smény
Uspotadani vzdusného prostoru
Protokol pro ptenos dat ptehledové
informace

Automatizované systémy zpracovani
a zobrazeni dat

Rizeni letového provozu
Rizeni toku letového provozu

Automaticka informacni sluzba
koncové fizené oblasti



ATM
ATMS
ATS
ATSU

AUP
AWS

BFD
BITE

CA

CAP
CASA

CAT
CDR

CFD
CFL
CFMU

CNL
CNS

COD
COP
CST

w~

Cos
CSN EN

CSN ISO

dB
DB
dBm
DEP

DLA
DOM

EAS

Air Traffic Management

Air Traffic Management System
Air Traffic Service

Air Traffic Service Unit

Airspace Use Plan
Assistent of Watch Supervisor

Basic Flight Data Message
Built In Test Equipment

Conflict Alert

Code Allocation Plan

Computer-Assisted Slot
Allocation

Category
Conflict Detection and
Resolution

Change to Flight Data Message
Cleared Flight Level
Central Flow Management Unit

Cancel(lation) message

Communication, Navigation,
Surveillance

Code Assignment Message
Co-ordination Point
Coasting Track

dB

Data Base

dBm

Departure (message type
designator)

Delay (message type designator)

Exempted

EUROCONTROL Advisory
Service

COS 584106
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Usporadani letového provozu
Systém uspoiadani letového provozu
Letova provozni sluzba

Stanovisté letovych provoznich
sluzeb

Plan vyuziti vzdusného prostoru
Asistent fidiciho letového
provozu—supervizora

Zprava o zakladnich tidajich o letu
Vestavéné zkusebni zatizeni

Vystraha/varovani o konfliktni
situaci

Plan ptidélovani koda

Ptid€lovani slotu podporované
pocitatem

Kategorie

Zjistovani a odstranovani konfliktni
situace

Zprava o zmeéné¢ letovych dat
Povolena letova hladina

Centralni stanovisté usporadani toku
letového provozu

Zprava o zruSeni

Spojeni (komunikace), navigace,
piehled

Zprava o ptidéleni kodu
Koordina¢ni bod

Systémovy track obnoveny
extrapolaci

Cesky obranny standard

Oznaceni pfevzaté evropské normy
do soustavy ceskych technickych
norem

Oznaceni pievzaté mezindrodni
normy do soustavy ¢eskych
technickych norem

Decibel

Databaze

dBm (vykon vyjadieny v decibelech)
Odlet — oznaceni typu zpravy

ZdrZeni — oznaleni typu zpravy
Dalkové ovladani a monitorovani
Udélena vyjimka

Poradensky servis EUROCONTROL
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EC
ECAC
EGD
EGIS

EKF
EOBT

ESUP
EUROCONTROL

FD
FDD
FDO
FDPS
FIR
FL
FP

FPL
FPLCA

ft
ft/min
FUA
FWS

GAT
GPS

HDLC

HMI
hPa
HW
CHG
1/0
ICAO

ICD

Executive Controller (also

referred to as ‘Radar Controller”)

European Civil Aviation
Conference)

EAS Generic Document

EUROCONTROL Guidelines
for Implementation Support

Extended Kalman Filter
Estimated Off Block Time

Eurocat Support System

European Organisation for the
Safety of Air Navigation

Flight Data

Floppy Disk Drive

Flight Data Operator

Flight Data Processing System
Flight Information Region
Flight Level

Flight Plan
Flight Plan with Conflict Alert

foot

Feet per minute

Flexibile Use of Airspace
Flight Warning System

General Air Traffic
Global Positioning System

High-Level Data Link Control

Human/Machine Interface
Hectopascal

Hardware

Change Message
Input/Output

International Civil Aviation
Organisation

Interface Control Document
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Radarovy fidici letového provozu

Evropska konference civilniho
letectvi

Vseobecné pouzitelny dokument
EAS

EUROCONTROL smérnice pro
realizaci podpory

Rozsiteny Kalmantv filtr
Ptedpokladany Cas zahajeni
pojizdéni

Hlavni systém zpracovani dat
letovych planii v RLP CR, s. p.
Evropské organizace pro bezpecnost
leteckého provozu

Letova data

Pruzny disk

Operator letovych dat

Systém zpracovani letovych dat
Letova informacni oblast
Letova hladina

Telekomunikaéni zdhlavi oteviené
textové meteorologické predpoveédi
Letovy plan

Letovy plan s varovanim /

/ vystrahou o konfliktni situaci
Stopa (0,3048 m)

Stopy za minutu

Pruzné vyuziti vzdusného prostoru
Palubni systém (vystrazné)
signalizace

Vseobecny letecky provoz
Globalni systém urcovani polohy
provozovany Ministerstvem obrany
Spojenych stati americkych
Vysokouroviiové tfizeni datového
spoje

Rozhrani ¢loveék—stroj
Hektopascal

Hardware

Zprava o predani

Vstup/vystup

Mezinarodni organizace civilniho
letectvi

Dokument o fizeni rozhrani



ID
IFPS

IFR
IMM

IPC
LAM

LAN
LIS

LPZ
LRNS
LSLPS

LT
MACC

METAR

MRT

MRVA

MSAW

MTCD

MTWR

NATO

NM
NOTAM

OAT
OD
OLDI

ORCAM

PAC
PAR

Identification

Initial Flight Plan Processing
System

Instrument Flight Rules
Interactive Multi-tracking Model

Logical Acknowledgement

Local Area Network

Aeronautical Information
Service (AIS)

Local Track
Military Area Control Centre

Aviation Routine Weather
Report, MeTeorological
Aerodrome Report

Multi-Radar Tracking

Minimum Radar Vectoring
Altitude

Minimum Safe Altitude
Warning

Medium Term Conflict
Detection

Military Aerodrome Control
Tower

Non Approved

North Atlantic Treaty
Organization

Nautical Miles
Notice To Airmen

Operational Air Traffic
On-Line Data Interchange
Originating Region Code
Assignment Method

Preliminary Activation Message
Precision Approach Radar
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Identifikace

Systém zpracovani pocatecniho
letového planu

Pravidla pro let podle pfistroji
Model interaktivniho
nékolikandsobného sledovani tracki
Indikace pohyblivych cili

Logické potvrzeni (oznaceni druhu
Zpravy)

Lokalni pocitaova sit’

Letecké informacni sluzba

Letecké pozemni zatizeni
Letecka radionavigacni sluzba

LetiStni stanovisté letovych
provoznich sluzeb

Mistni track

Vojenské oblastni stiedisko /
stanovisté fizeni

Pravidelna leteckd meteorologicka
zpréava (v leteckém meteorologickém
kodu), letiStni meteorologickd zprava
Multiradarové sledovani drahy letu
Minimalni (nadmotskd) vyska
radarového vektorovani

Varovani pifi nedodrzeni minimalni
bezpecné vysky

Detekce stfednédobé konfliktni
situace

Vojenska letistni fidici véz

Neschvaleno

Organizace Severoatlantické
smlouvy

Namoini mile (1852 m)

NOTAM, oznameni pro letecky
personal

Letovy provoz vojenského letectva
Objektivni dokumentace

Protokol pro vyménu dat mezi misty
fizeni letového provozu

Metoda pridélovani koda

Zprava o predbézné aktivaci
Radiolokator ptesného ptibliZzeni
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PC

PCM
PDA
PSR
PSS
PVO
QFE

QNH

RASV
RCC

RD
RDD
RDP
RDPS
RPLs
RVSM

SDAA
SFDPS

SFPL
SPECI

SPI
SQL
SRE

SRM

Planning Controller

Pulse Code Modulation
Probabilistic Data Association
Primary Surveillance Radar
Passive Surveillance System

Atmospheric Pressure at
Aerodrome Elevation

Barometric pressure adjusted to
sea level

Responsibility Air Space
Volume
Rescue Coordination Centre

Radar Data

Radar Data Display

Radar Data Processing

Radar Data Processing System
Repetitive Flight Plans
Reduced Vertical Separation
Minima

Runway

Received Data

Received Expire

Second

Suspended

Senior Controller

Surveillance Data Accuracy
Analysis

Superior Flight Data Processing
System

System Flight Plan

aviation Selected sPEClal
weather report

Special Position Indicator
Structured Query Language
Surveillance Radar Element (of
Precision Approach Radar
system)

Slot Revision Message

12

Planovaci fidici letového provozu
(koordinator)

Impulzni kddova modulace
Pravdépodobnostni sdruzovani dat
Primarni prehledovy radar

Pasivni piehledovy (sledovaci) systém
Protivzdusné obrana

Tlak vzduchu vztazeny k nadmotské
vysce letisté (k nadmotské vysce
prahu drahy)

Tlak vzduchu redukovany na stiedni
hladinu mofti podle standardni
atmosféry

Vzdusny prostor odpovédnosti

Koordinaéni stiedisko zachranné
sluzby

Radarova data

Zobrazeni radarovych dat
Zpracovani radarovych dat
Systém pro zpracovani radarovych dat
Opakované letové plany

Snizené¢ minimum vertikalniho
rozestupu

Draha

Data piijata

Vyprseni platnosti piijmu
Rizeni letového provozu Ceské
republiky, statni podnik
Sekunda

Odlozeno

Vedouci smény

Analyza ptesnosti dat ziskanych
radiolokaénim sledovanim
Nadfizeny systém zpracovani
letovych dat

Systémovy letovy plan

Zvlastni leteckd meteorologicka
zprava (v mezinarodnim
meteorologickém kodu)
Specialni ukazatel polohy
Databéazovy systém

Primérni ptehledovy radiolokator
(ptesného ptiblizovaciho radarového
systému)

Oprava jiz pfidéleného slotu



SSR

ST
STCA
SW
SYNOP

TACT

TAF
TAR

TCP
TCP/IP

TL
TS
TSA
TTG
TTL
TWR
UDP
UPS
UUP

VAC
VCS
VDF
VFR
VHF

VOX
WAN
WO

ZASL

Secondary Surveillance Radar
System Track

Short Term Conflict Alert
Software

CFMU Tactical Computer

Terminal Aerodrome Forecast

Terminal Area (surveillance)
Radar

Transmission Control Protocol

Transmission Control Protocol /
/ Internet Protocol

Transition Level

Temporary Segregated Area
Time To Gain

Time To Lose

Aerodrome Control Tower
User Datagram Protocol
Uninterruptible Power Supply
Updated (Airspace) Use Plan

Voltage Alternating Current
Voice Communications System
VHF Directional Finder

Visual Flight Rules

Very High Frequency

Voice Operated Switching
Wide Area Network

5.2 Definice pouzitych pojmi

COS 584106

1. vydani

Sekundarni ptehledovy radar
Systémovy track

Indikace nebezpecného sblizeni
Programové vybaveni

Zprava o ptizemnich
meteorologickych pozorovanich
z pozemni stanice

Hlavni systémem centralni
exekutivni jednotky CFMU
LetiStni pfedpovéd

Ptehledovy radiolokator koncové
tfizené oblasti

Spojovée orientovany protokol
Primérni pfenosovy
protokol/protokol sitové vrstvy
Pfevodni hladina

Technicky sal LSLPS

Docasn¢ vyhrazeny prostor
Systémovy vystup AMAN
Systémovy vystup AMAN
Letistni fidici véz

Nespojove orientovany protokol
Nepfterusitelny zdroj napajeni
Aktualizovany plan vyuziti
vzdusného prostoru

Napéti stiidavého proudu
Hlasovy komunikac¢ni systém
VHF radiovy zamétovac
Pravidla pro let za viditelnosti

VKV - velmi kratké viny

(30-300 MHz)

Systém hlasem ovladaného spinace
Rozlehlé pocitacova sit’
Telekomunikacni zahlavi vystrazné
meteorologické informace

Zobrazovaci a automatizované
systémy letectva

Cesky termin Anglicky termin Definice
(zkratka) (zkratka)
Cidlo Sensor Zatizeni, které zjiStuje polohu létajiciho objektu

v zOn¢ své ¢innosti (dosahu).

Definovana ¢ast vzdusného prostoru, ve kterém
je zakazana soucasna ¢innost lett GAT a OAT.
Kdyz je TSA aktivni, vzdu$ny prostor je
rezervovan pro lety OAT.

Docasné vyhrazeny Temporary
prostor (TSA) Segregated Area
(TSA)
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Dostupnost

Stanovisté letovych
provoznich sluZzeb

(ATSU)

Letova provozni

sluzba (ATS)

Letecké pozemni

zarizeni (LPZ)

Letecka informaéni

sluzba (LIS)

Letova hladina
(FL)

Pracovisté pro
uspoiadani
vzdu$ného

prostoru (AMC)

Mira

udrZovatelnosti

Monoradarovy

track

Nadmorska vySka

Nepreklada se

Sémantika

Availability

Air Traffic
Service Unit
(ATSU)

Air Traffic
Service (ATS)

Aeronautical
Information
Service (AIS)

Flight Level
(FL)

Airspace
Management
Cell (AMC)

Monoradar
track

Altitude

Safety Nets

4

Dulezitd vlastnost polozky — byt pfistupny
apouzitelny na Zadost opravnéné entity
ve stanoveném procentu v ureném casovém
intervalu pro pozadovanou polozku.

Genericky termin zahrnujici rGznd stanovisté
fizeni letového provozu, letové informacni
stiedisko nebo kancelat zpravy letové provozni
sluzby.

Vyraz zahrnujici letovou informacni sluzbu,
pohotovostni sluzbu, letovou poradni sluzbu
a sluzbu fizeni letového provozu (oblastni sluzbu
fizeni, pfiblizovaci sluzbu fizeni nebo letiStni
sluzbu fizeni).

Leteckym pozemnim zafizenim se rozumi
technické zafizeni, které je umisténé na zemi
a slouZi k zaji§téni leteckého provozu.*

Leteckd informacni sluzba zajiStuje tok
informaci nezbytnych pro bezpecnost, pravidel-
nost a hospodarnost letového provozu.

Rovina konstantniho tlaku vzduchu, ktery souvisi
s udajem mérného tlaku 1013,2 hPa a je oddélena
od dalsich hladin stanovenym intervalem
mérného tlaku.

Centralizovany organ poskytujici kazdodenni
management a docasné piidéleni vzdusného
prostoru.

Schopnost polozky byt udrzovana nebo obnovena
(zprovoznéna) pii specifickych podminkach, kdyz
je udrZzba provadéna  persondlem, majici
specifikovanou urovenn dovednosti, pouZivajici
stanoven¢ procedury a zdroje pti kazdé predepsané
urovni udrzby a opravy.

Informace o aktualni poloze cile ziskana
vypoctem z dostupnych ploti ptislusného cile
pochdzejicich z jednoho ¢idla.

Svisla vzdalenost objektu méfena od hladiny
more.

Pozemni nebo palubni systémové funkce, které
upozorni fidici letového provozu nebo piloty na
mozné ohrozeni bezpec¢nosti letu.

Nauka o vyznamu vyrazl z riznych strukturnich
urovni jazyka.

Zakon €. 49/1997 Sb., o civilnim letectvi, ve znéni pozdejsich predpisi.
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Letovy prouzek

Syntax

NejniZzsi pouzitelna
letova hladina

Oblast
zodpovédnosti
(AoR)

Letovy provoz
vojenského letectva
(OAT)

Plot

Piedpokladana
trat’

Polohovaci zarizeni

Oblast zajmu (Aol)

Pievodni vySka

Radarové okno

Strip

Skladba

Area of
Responsibility
(AoR)

Operational Air
Traffic (OAT)

Plot

Area of Interest
(Aol)

COS 584106
1. vydani

Vypis dulezitych udaji z letového planu, které
potiebuje ke své Cinnosti fidici letového provozu.
Tento vypis muze byt vytistén na skutecny
papirovy prouzek nebo mize mit podobu
elektronického stripu a je zobrazen na monitoru.

Oznacuje pravidla pro zapis formalniho jazyka
(naptiklad programovaciho).

Nejnizsi letova hladina dostupna pro pouziti nad
prevodni vyskou (také znama jako pirevodni
hladina).

Vzdusny prostor, uvniti kterého jsou poskytovany
letové provozni sluzby ACC, APP nebo TWR.

Lety, které nevyhovuji postuptim ICAO pro letecky
provoz a jsou proto podfizené postuptim
vojenského leteckého provozu.

Informace o poloze cile zcidla pred dalSim
zpracovanim.

Trat’” ATS, nebo jeji ¢ast, kterd miize byt planovana
a vyzivéana za urcitych specifikovanych podminek.
V navrhu koncepce pruzného pouziti vzduSného
prostoru je predpokladané trati ptid€lena jedna ze

tii  kategorii —  permanentné¢  planovana;
permanentné neplanovana, neplanovana.
Predpoklddand trat’ permanentné neplanovana

muize byt pouzita jen v letovém planu nasledné po
oznameni dostupnosti trati. VSechny tfi kategorie
predpokladanych trati zahrnuji CDR.

Je stykové zafizeni na rozhrani clovEk—stroj
(HMI), které umoziuje manualni zadavani pokyna
do pocitace.

Vzdusny prostor zahrnujici AoR a definujici
bezpecnostni pasmo, uvniti néhoz jsou stav
vzdusného prostoru a letové informace
v provoznim zajmu dispecera.

Stanovena vyska nebo nizsi, kdy vertikalni pozice
letadla je fizena odkazem na vysku.

Grafické uZivatelské rozhrani vystupnich dat na
monitoru pocitae zobrazovaciho systému, diky
némuz je mozné s pocitatem komunikovat pomoci
kurzoru ovladaného pocitacovou mysi nebo jinym
polohovacim zafizenim. Radarové okno slouzi
predevs§im pro zobrazeni polohovych informaci
vybranych cilt (plott, tracktl), pro zobrazeni ATC
map a ATC nastroji, stripli, pro zobrazeni
meteorologickych informaci a pro zobrazeni
koordinac¢nich zprav, vystrah apod.
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Raw video

Spolehlivost

Sektor

Seznam sektoru

Stavovy vektor

Systém uspoiadani
letového provozu
(ATMS)
Systémovy plan
letu (SFPL)

Systémovy track
(ST)

Primarni
prenosovy
protokol/protokol
sitové vrstvy
(TCP/1P)

Track

Sledovani

Trajektorie

VSeobecny letecky
provoz (GAT)

POZNAMKA 2

Reliability

Sector

Air Traffic
Management
Systém (ATMS)

System Flight
Plan (SFPL)

System Track
(ST)

Transmission
Control
Protocol /

/ Internet
Protocol
(TCP/IP)

Track

Tracking

General Air
Traffic (GAT)

Nezpracovany videosignal z ptehledovych ¢idel.

Pravdépodobnost bezporuchového vykonu za
urcenych podminek. Pravdépodobnost
ze polozka mulze provadét svou stanovenou
funkci po specifikovany interval za urcenych
podminek. Pro zalohované prvky je definovéana
spolehlivost hlavniho a zadlozniho prvku jako
celku.

Cast vzdusného prostoru fizeného tymem
fidicich,  definovany  jeho  horizontalnim
a vertikdlnim rozsahem a jeho pfidélenymi
radiovymi spojovacimi kandly.

Seznam sektord, na ktery jsou SFPL zasilany.
Tento seznam mulze zahrnovat i sektory, u nichz
se nepiedpoklada, ze mohou byt letovym planem
dotceny.

Vektor definujici rychlost a azimut pohybu cile.

Uceleny systém pro podporu radarového
a procedurélniho fizeni, pldnovéani a koordinaci
letového provozu.

Termin uzivany pro oznaceni entity podporované
systémem, zahrnujici vyplnény plén letu a data,
pridélena jako vysledek systémového zpracovani
(SSR kad, trat’, stav SFPL atd.).

Informace o aktudlni poloze cile ziskana
vypoctem z dostupnych ploti nebo
monoradarovych  trackit  pfislusného  cile
pochazejicich z vice ¢idel.

Standardni sada protokoli pro komunikaci
v pocitacové siti. Je hlavnim protokolem
celosvétove sité Internet. Komunikacéni protokol
je mnozina pravidel, kter¢é urCuji syntaxi
a vyznam jednotlivych zprav pfi komunikaci.

Informace o aktudlni poloze cile ziskana
vypoctem z dostupnych plott ptislusného cile.

Radiolokac¢ni sledovani drahy letu

Ctyirozmérny model letového planu, zahrnujici
horizontélni trat’ a vertikalni profil v Case.

Lety tizené podle civilnich postupta (ICAO) pro
letecky provoz.

Tyto lety mohou zahrnovat i vojenské lety, jejichz provozni
pozadavky spliuji pravidla ICAO.
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6 Automatizované systémy zpracovani a zobrazeni dat — Systém
usporadani letového provozu (ATMS)

6.1 Charakteristika a uc¢el ATMS

ATMS predstavuje uceleny systém pro podporu radarového a proceduralniho fizeni,
planovani a koordinaci letového provozu.

ATMS musi zabezpeCovat radarové a procedurdlni fizeni letového provozu,
sledovani a vyhodnocovani pohybu vzdusnych objektii a plnéni specialnich funkci. Soucasné
musi zabezpecCovat funkci planovani a koordinaci letového provozu, funkci planovani vyuziti
vzdusného prostoru v pifedtaktické fazi a koordinace vyuziti vzdu$ného prostoru v taktické
fazi. ATMS musi déale zabezpeCovat funkce informacniho charakteru a umoziovat piipravu
a provadeéni vycviku.

6.2 Provozné-technické poZzadavky na ATMS

Tento Clanek definuje pozadavky na systémové funkce nutné k podpoie vSech
systémovych 1Ukoll souvisejicich se zabezpeCenim fizeni letového provozu (ATC),
s uspofadanim letového provozu (ATM), vycvikem fidicich a stechnickou analyzou
a udrzbou systému.’

6.3 Systémové funkce
Systém ATM musi zabezpecovat nasledujici zakladni systémové funkce:
— provozni funkce;
— vycvikové funkce;
— analytické a podpiirné funkce.
6.3.1  Funkcni bloky v rozsahu specifikace ATMS

Funkénimi bloky, které musi zabezpecovat zpracovani a prezentaci dat ATM jsou:
— sledovani;

— zpracovani letovych dat;

— nastroje ATC;

— fizeni vzduSného prostoru;

— zpracovani dat o prostiedi;

— podpora CNS/ATM.

6.3.2  Funkce ATMS
ATMS musi zabezpe€ovat nasledujici funkce, odvozené z funkénich blokit ECAC
architektury CNS/ATM:
— Sledovéani:
— zpracovani dat sledovani.
— Zpracovani letovych dat:
— 1iniciovani vymény zprav;
— systém zpracovani letovych pland;
— vymeénu letovych dat;

Pozadavky na systétm ATM stanovené touto normou vychazeji zdokumentu EUROCONTROL
GUIDELINES FOR IMPLEMENTATION SUPPORT (EGIS), Part 6, AIR TRAFFIC DATA
PROCESSING AND AIR TRAFFIC CONTROL, Chapter 1, ATM DATA PROCESSING, SIS-
EGIS.ATD.ATM, Edition 3.0.
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predikce trajektorie;

— ptidélovani SSR kédu;
identifikace letadla (korelace).
Nastroje ATC:

— monitorovani zadosti o pomoc;
— Safety Nets;

— zjisténi konfliktni situace ve stadiu vzniku;

— usporadani ptileti;

— usporadani odlett.

Zpracovani zprav prostiedi:

— provozni NOTAMy;

— zpracovani meteorologickych dat.
Uspotadani vzdusného prostoru:

— taktické (planované) usporadani vzdusného prostoru.
Podpora CNS ATM:

— provozni monitorovani a kontrolu;
— technické monitorovani a kontrolu;
— zéaznam a piehravani.

Rozhrani ¢lovék—stroj (HMI).

6.4 Provozni funkce

6.4.1 Zpracovani dat z Cidel

Datové zdroje

Systém musi umoZiiovat zpracovani dat min. ze 48 ptehledovych zdroji — ¢idel,

v libovolné kombinaci PSR, SSR a PSR + SSR.

Zakladnim formatem pfijimanych a zpracovavanych dat musi byt protokol
ASTERIX.

Systém musi byt otevieny, tzn. umoZznovat rozSifeni o zpracovani dat z cidel

pfijimanych i v jinych formatech.

Systém musi umoznovat zpracovani nasledujici typt dat:

Systém musi byt schopny zpracovavat multiradarova data pfijimand ve formatu
ASTERIX z vojenského systému protivzdusné obrany, pfipadné i jinych zdroji polohové

ploty PSR, SSR, PSR + SSR;
tracky PSR, SSR, PSR + SSR;
stavova data jednotlivych ¢idel;

systémové tracky z jiného RDPS.

informace (PSS, VDF).
Piedzpracovani dat z ¢idel

Predzpracovani dat z ¢idel musi byt feSeno zakladni filtraci pfijimanych dat, korekei
Sikmé vzdalenosti a korekei systematickych chyb pro jednotlivé ¢idla v nasledujicim rozsahu:

systém musi kontrolovat syntaxi pro vSechny typy piijimanych dat z pfipojenych

zdrojt;
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— systétm musi vyloucit ze zpracovani data ziskana zoblasti lezici mimo
definovanou RASV. (RASV musi uzivatel definovat ve stadiu implementace
systému a nelze ji zménit uzivatelem za provozu systému. Svym rozsahem musi
pokryvat minimaln¢ Aol);

— na Urovni pfedzpracovani dat z ¢idel musi byt mozné pro kazdé ¢idlo nastavit
polomér kruhové oblasti, z niz budou zpracovavany piijimané informace o poloze
(plot/track). Dalsi filtrace musi byt mozna na tirovni multiradarového zpracovani,

— pro transformaci ptehledovych dat pfijimanych od jednotlivych ¢idel do RASV
musi byt pouzita stereografickd transformace. Pocatek soufadného systému
v RASV musi byt konfigurovatelny v rozsahu celé RASV;

— systém musi provadét korekci Sikmé vzdalenosti zpracovavanych ploti/trackt
podle Udajii zmodu C, pokud jsou obsaZeny v piijimanych datech, nebo podle
konstantni nastavené vysky (QNH), ktera je systémovym parametrem;

— pro jednotlivé radary musi byt mozné nastavit nasledujici korekce jejich
systematickych chyb:

— korekci nuly azimutu,
— korekei nuly dalky,
— korekcei dalkovych kvant,

— systém musi umoznovat udrzovat a distribuovat nekorigované ploty jednotlivych
vybranych ¢idel pro jejich zobrazeni na vybranych pracovnich stanicich;

— systém musi zabezpeCovat filtraci rozstépenych ploti a SSR plotl z boc¢nich
lalokti, pokud je tato informace obsazena ve vstupnich datech.

Multiradarové zpracovani

Multiradarové zpracovani musi vytvaret systémové tracky (ST) na zéklad€ ploth
piijimanych od jednotlivych ¢idel.

V  systtmu multiradarového zpracovani musi byt jako hlavni metody
implementovany:

— metoda PDA — pravdépodobnostniho sdruzovani dat;

— metoda EKF — pouziti rozSifeného Kalmanova filtru pro sledovani trati;

— metoda IMM — model interaktivniho n€kolikandsobného sledovani tracki.

Dynamické koeficienty musi byt vypocteny na zéklad€¢ historie mistnich trackl
a statické koeficienty musi byt odvozeny od mista kde se mistni track nachazi v mapé kryti
daného radiolokatoru.

Pro vypocet polohy systémového tracku musi byt pouzity mistni tracky od
n-radiolokatori preferovanych v daném mist¢ RASV, kde n je systémovy parametr, ktery
musi byt nastavitelny v rozsahu X.

Ke sledovani drahy letu (tracking) ve vertikdlni roviné musi byt pro vypocet
jednotlivych mistnich trackl pouzity udaje z médu C (obsahujici informaci o vysce).

Obnoveni poloh systémovych tracki musi byt asynchronni a poloha musi byt
obnovena vzdy vokamziku pfijmu mistniho tracku z jednotlivych cidel, kterd nalezi
systémovému tracku. Za timto ucelem musi byt RASV rozdélend od severu k jihu na X;
stejné Sirokych pasi.

Obnoveni poloh systémovych trackli v RASV musi byt konfigurovatelné:

— periodicky v horizontdlnich pasech, pficemz pocet past musi byt nastavitelny

v rozmezi 1-32 pasi s nastavitelnou periodou obnoveni 6—12 s;
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— periodicky po sektorech zvoleného master radaru s periodou obnoveni danou
¢asem otacky tohoto radiolokatoru;

— asynchronng, bezprostiedné po obnoveni systémového tracku nékterym ze zdrojt
ptehledovych dat.

Inicializace systémovych tracki

Systém musi automaticky vytvaret systémové tracky.

Proces inicializace mistnich trackd (LT) musi byt fizen automaticky na zikladé
dynamicky vyhodnocovanych parametri zdroji polohové informace a musi se jednat
zejména o:

— uroven clusteru a

— presnost zdroje.

Systém musi umoznovat zakazat automatickou inicializaci systémovych tracki pro
vybrané ¢idla.

Systém musi umoziovat zakdzat automatickou inicializaci tracku uvnitf
specifikovanych oblasti pro kazdé ¢idlo.

UdrZovani systémovych trati

Systém musi umoznovat obnoveni stavového vektoru vsech ST s periodou 4 s nebo
asynchronné s piijmem stavovych vektori LT.

Systém musi zabezpeCovat asociaci dat pfijimanych od jednotlivych Ccidel
s existujicimi ST s vyuzitim metod PDA.

Systém musi obnovit polohu systémového tracku na zakladé metody Kalmanovych
filtrG a metody IMM.

Algoritmus vypoctu polohy systémového tracku musi byt fizen automaticky podle
okamzitych provoznich charakteristik jednotlivych ¢idel.

Systém musi v Case obnoveni systémového tracku vypocitat jeho extrapolovany
stavovy vektor v piipad¢€, ze od piredchoziho obnoveni se tento stavovy vektor nezménil na
zaklad¢ dat prijatych alespoil od jednoho ¢idla. Systémovy track obnoveny extrapolaci (CST)
svého stavového vektoru je povazovan za ukonceny.

Ukon¢eni systémovych tracki

Systémovy track musi byt ukoncen pii opusténi RASV.

Systémovy track musi byt ukoncen, jestlize neni obnoven po dobu trvajici vice
nez 3 periody od obnoveni dat poslednim zdrojem, ktery track inovoval.

Korekce QNH

Systém musi provadét prepocet letové hladiny z modu C na nadmotskou vysku podle
zadaného atmosférického tlaku (QNH/QFE) pro vSechny tracky nachazejici se pod zadanou
prevodni hladinou.

Radioloka¢ni sledovani drahy letu (tracking) ve vertikalni roviné

Systém musi pridélovat identifikatory horizontdlniho, stoupavého nebo klesavého
letu k systémovym trackiim, odvozené z dostupnych udajti médu C.

Zpracovani obrazii obla¢nosti

Informacni podsystém meteorologickych dat musi generovat obraz obla¢nosti
na zaklad¢ vstupti z meteorologickych radiolokatora.

Systém musi byt schopen piijmout kontury pocasi az v Sesti irovnich intenzity.
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Obraz musi byt mozaikovy s velikosti rozliSovaného ¢tverce max. 2 x 2 km.
Pro kazdy ¢tverec musi byt zobrazovana hustota obla¢nosti samostatné.

Obraz musi byt obnovovan s periodou zavisejici na zdrojovych datech, minimalné
vSak s periodou jednou za 10 minut.

SniZené minimum vertikalniho rozestupu, funkce RVSM

Systém musi umoznovat indikovat neschopnost letadla k RVSM pismenem/znakem,
ve 2.tadku labelu (za zobrazenim hodnoty rychlosti), je-li letova hladina podle médu C
v rozmezi nastavenych parametrii (uvnitt limitu napt. FL280 — FL430). Mimo nastavené
rozmezi nesmi byt indikace provadéna.

Jednotlivé symboly maji tento vyznam:

— pismeno ,,N“ (neschvaleno (Non Approved)), letadlo neni vybaveno pro oblast
uplatiiovani RVSM a nema udélenu vyjimku;

— pismeno ,,E“ (udélena vyjimka (Exempted)), letadlo neni vybaveno pro oblast
uplatiiovani RVSM ale ma udélenu vyjimku;

— znak ,,?“, neni zndma zadnd informace o vybaveni letadla ve vztahu k RVSM;

— pismeno ,,S“ (odloZeno (Suspended)), schvaleni k provozu v oblasti uplatiovani
RVSM je docasn¢ zruSeno zasahem ATC.

Systém musi umoznovat konfiguraci moznosti editace a zobrazovani indikace
schopnosti vybaveni letadla ve vztahu k RVSM.

Systém musi umoziovat moznost zdkazu provadéni zmén tohoto statusu z labelu
avyvolani menu (menu tracku) u stanic RDP, které neslouzi bezprostiedné pro fizeni
letového provozu v hladinich RVSM  z konfiguratniho souboru a zakazu/povoleni
zobrazovani kruznic kolem definovanych track v aktudlnim radarovém okné a globalni
nastaveni nékterych specifickych piipadi jejich zobrazeni z menu aplikace.

Systém musi umoznovat vkladani zmén symbolti schopnosti vybaveni letadla ve
vztahu k RVSM pro jednotlivé lety zpracovniho mista vybaveného pracovni stanici na
definovanych pracovistich (napf. po verbalni informaci o zméng¢).

Provedené¢ zmény ve statusu na pracovni stanici se musi projevit i ve stripu na
spolupracujici stanici, ktera tuto zménu musi rozeslat do vSech spolupracujicich pracovnich
stanic a na server FDP k dalsi distribuci.

Po vybéru funkce musi systém zahdjit zpracovani data dan¢ho letu podle aktudlné
zvoleného rezimu, v zdvislosti na vysce letu zobrazit ptislusny symbol v labelu a kruznice
o poloméru 5 NM kolem polohové znacky tracku (pokud jeji vykreslovani neni uzivatelsky
potlaceno). Zména statusu na ,,vybaven* (Eqp) musi byt doprovdzena dopliiujicim dotazem
Ano/Ne.

Zobrazeni symbolii v labelu a kruZnice RVSM kolem polohové znacky

Symboly a kruznice se musi zobrazovat pro lety nesplitujici podminky pro provoz
v prostoru uplatiiovani RVSM.

Systém musi zabezpecovat, aby barva zobrazovanych symboll a kruznic pro lety
nesplilujici podminky pro provoz v prostoru uplatiiovani RVSM byla oranzova.

Systém musi zabezpeCovat, aby se nezobrazoval symbol ani kruznice (stav bez
indikace), pokud je aktudlni vertikalni poloha tracku (podle tidaje mdédu C) pod nastavenou
spodni hranici prostoru uplatiovani RVSM nebo nad horni hranici prostoru uplatinovani
RVSM a soucasné neni dany track ve stoupani/klesani s nastavenym parametrem.

V ptipadé, ze je aktualni vertikdlni poloha tracku (podle udaje modu C) uvnitt
vnéjSich nastavenych hranic musi byt indikovan status RVSM daného letu zobrazenim
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ptislusného symbolu na zakladé SFPL, pfipadné na zékladé¢ manudlniho zédsahu EC na daném
pracovisti.

Systém musi zabezpecovat, aby pokud je dany let ve stoupéani (od spodniho limitu
nastavené hranice) nebo v klesdni (od horniho limitu nastavené hranice) s nastavenym
parametrem (300 ft/min), musi byt kolem daného tracku vykreslena kruznice s polomérem
5 NM.

Kruznice o poloméru 5 NM musi byt zobrazovana automaticky pro tracky,
nachdzejici se ve vnitinich nastavenych hranicich, které nespliuji podminky vybaveni pro
uplatiiovani RVSM, a to i v pfipadé, Ze nespliiuji nastaveny parametr pro vyhodnoceni
stoupani/klesani (300 ft/min).

Zobrazeni symboli ve stripu

Symboly definujici stav vybaveni k uplatiovani RVSM se v jednotlivych stripech
musi zobrazovat podle analogickych zédsad jako v labelu tracku, a to vzdy, pokud neni
stanoveno, Ze letadlo je pln¢ vybaveno pro let v prostoru uplatiovani RVSM.

Symboly musi byt zobrazovany ve vSech stripovych oknech, kde velikost okna musi
umoznovat zobrazeni symbolu.

Menu a interaktivni funkce

V menu tracku musi byt mozno po nadefinovani oteviit polozku RVSM, ktera musi
obsahovat vySe popsané¢ indikatory schopnosti pro uplatiiovani RVSM. Prostfednictvim téchto
polozek musi byt mozné vyvolat pro jednotlivé tracky pozadované zmény.

Znak (jeho poloha) v labelu musi plnit interaktivni funkei (prepnuti). Kazdé kliknuti
na pozici znaku RVSM pravym tlac¢itkem polohovaciho zafizeni musi mit za nésledek
zobrazeni/potlaceni kruznice o poloméru 5 NM kolem pfislusného tracku a kliknuti levym
tlacitkem do stejného mista musi vyvolat stejné podmenu, jako obsahuje polozka RVSM
v menu tracku.

Urceni systematickych chyb ¢idel

Systematické chyby ¢idel musi byt mozno vyhodnotit off-line na zaklad¢ analyzy
zdznamu radarovych dat.

Systém musi umoznovat korekci systematickych chyb informaci o poloze ru¢nim
zavedenim s naslednym automatickym uptesiiovanim. Jedna se o korekce:
— Posunuti Sikmé¢ dalky (slant range bias);

— chyby métitka Sikmé dalky (slant range gain);

— posunuti azimutu (azimuth bias).

Systém musi byt schopen vypocitat systematické chyby dosahu a azimutu tam, kde je
zabezpeceno prekryti Cidel.

Systém musi umoznovat ru¢ni zadani korekce systematickych radarovych chyb.

Systém umoznuje rucni aktivaci a deaktivaci funkce vypoctu systematické chyby.

Distribuce systémovych tracki

Jednotka multiradarového zpracovani musi zabezpeCovat vysilani systémovych
trackll do LAN, odkud mohou byt tracky pfijimany jednotlivymi uZivateli a musi byt
dostupné definovanym uzivatelim mimo LAN, v€etné externich systémii.

Vystup systémovych trackit musi byt ve formatu ASTERIX.

Soucasti vystupu systému musi byt vedle systémovych track i kompletni systémové
letové plany.
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Korelace systémovych trackl s letovymi plany musi byt realizovana na pracovnich
stanicich.

6.4.2  Zpracovani opakovanych letovych plani

Pozadavky na zpracovani

Ucelem zpracovani letovych dat (FDP) je zabezpeovat fidicim letového provozu
pfesné a aktudlni informace o piislusnych letech ve vhodném tvaru, pro pouziti pfi planovani
letd, jejich koordinaci a fizeni.

Ugelem funkce zpracovani opakovanych letovych plant musi byt schopnost udrzovat
databéazi opakovanych letovych planti (RPLs), ze které jsou vytvateny SFPL na dny provozu.
POZNAMKA 3  Tato databéze je ruéné upravovana.

Systém musi umoziovat:

— vstup RPLs z textového souboru, ve kterém jsou pfipraveny jednotlivé FPL

v ICAO formatu s ptislusnymi parametry;

— rucéné editovat tento soubor a on-line akceptovat zmeény.

V nastaveném case pied EOBT (popif. Casem vzletu) systém musi automaticky
vytvotit SFPL z obsahu RPL.

6.4.3 Zpracovani letovych dat

PoZzadavky na zpracovani

Ugelem zpracovani letovych dat (FDP) je zabezpegit fidicim letového provozu
piresné a aktudlni informace o pfisluSnych letech ve vhodném tvaru, pouzitelném pro
planovani letl, jejich koordinaci a fizeni.

Zpracovani letovych planit musi probihat podle koncepéniho modelu jejich stavil
znazornéného na nasledujicim obrazku zivotnich cykla SFPL.

Letovy plan se podle tohoto modelu musi nachazet v jenom z nasledujicich stavii:

— 1initial — vychozi;

— notified — avizovany;

— activated — aktivovany (koordinovany nebo fizeny);

— terminated — ukonceni aktivace.

Zarazeny letovy plan

|

INITIAL

avizo

Odlet/koordinace NOTIFIED

Vstup do Aol/koordinace

ACTIVATED Odlet/koordinace

Minimalni letovy plan

Vystup z Aol/pfistani
TERMINATED 7
ZrusSeny
Ukonceny

OBRAZEK 1 — Koncepéni model Zivotnich cyklii SFPL
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Jednotlivé stavy systémového letového planu jsou definovany:

— systémovy letovy plan (SFPL) je ve vychozim stavu — INITIAL v ¢ase od pftijeti
podaného letového planu/manudalniho vytvofeni, az po jeho provozni konfirmaci,
tzn. do doby piijeti zpravy PAC;

— SFPL je v avizovaném stavu — NOTIFIED od ¢asu jeho provozni konfirmace do
doby, kdy se stane aktivnim, tzn. od doby pfijeti zpravy PAC do doby
ptijeti/generovani zpravy o zakladnich udajich o letu (BFD) nebo po manudlnim
uvedeni ze stavu INITIAL do stavu NOTIFIED;

— SFPL se stane aktivnim — ACTIVATED na zéklad¢ automaticky uskute¢néné
koordinace, tj. pfi vstupu do Aol nebo pii vzletu z letist€¢ uvnitt Aol, tzn. po
piijeti/vytvoreni zpravy BFD, korelaci SFPL s ptisluSnymi tracky nebo na zékladé
manudlni koordinace, tj. po manualnim zasahu (manualni vloZzeni koordina¢nich
dat do systému po verbalni koordinaci).

Systémové letové plany mohou byt ziizeny pfimo v aktivnim stavu, pokud jsou
piijaty z koordina¢niho vstupu nebo pokud se jednd o pozadavek na vytvoreni minimalniho
letového planu.

Aktivni SFPL se mlize vratit automaticky do stavu NOTIFIED v ptipad¢, ze letadlo
letici podle tohoto planu opousti Aol, ale bude se do této oblasti vracet nebo manudlné do
libovolného definovaného stavu.

SFPL musi pfejit do stavu ukonceni aktivace — TERMINATED v ptipadé dosazeni
Casu opusténi Aol bez nasledného navratu, dosazeni Casu piistani (pouze IFR lety),
po zpracovani zpravy o pristani (ARR) nebo po manualnim zéisahu. Ke zruSeni SFPL
(vyfazeni z databaze letll) musi nastat po uplynuti definovaného casového parametru od
pfechodu do stavu TERMINATED nebo po zpracovani zpravy o zruSeni (CNL)
z opravnéného pracovisté. Na jednotlivych pracovistich mlze byt nastavena krat$i doba
setrvani ve stavu TERMINATED nez je nastavena systémoveé. Soucasné musi byt tomuto
pracovisti umoznéno manualné¢ pozdrzet SFPL v aktivnim stavu, tzn. odlozit automaticky
ptechod do stavu TERMINATED.

Obsluha zprav letovych provoznich sluzeb

V ramci obsluhy zprdv musi systém ATS akceptovat zpravy piijaté zriznych
definovanych externich zdrojii a zpravy generované pracovnimi stanicemi systému, musi
zabezpec€ovat jejich syntaktickou a sémantickou kontrolu, musi urcit opravnénost podavatele
a musi je postoupit k dalSimu zpracovani. Taktéz musi generovat vystupni zpravy pro externi
entity.

Systém musi zabezpecovat vyménu zprav s ndsledujicimi entitami:

— nadfizeny systém FDP (SFDPS);

— soucinnostni a podfizené systémy FDP;

— systém PVO;

— AFTN.

Nadfizenym systémem FDP musi byt civilni systém ESUP, ktery zabezpecuje
pfimou komunikaci s definovanymi jednotkami ATS.

Systém musi umoZiovat principidlné piimou komunikaci s IFPS po doplnéni
komunikac¢niho interface.

Z dtvodu fizeni lett GAT systémem FDP musi zabezpecovat piimé zpracovani
nékterych zprav ATFM (TACT) piijimanych prostfednictvim AFTN.
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Systém nadrizeny FDP (SFDPS)
Nadtizenym systémem FDP je systém ESUP.

Systém musi pfijimat z nadiizeného FDPS a zpétné predavat zpravy o letovém planu
a jeho aktualizaci FPL, CHG, CNL, DLA, DEP a ARR vICAO formatu v zavislosti na
konfiguraci systému.

Systém musi byt schopen pfijimat a vysilat koordina¢ni zpravy OLDI: zpravy
o zakladnich tdajich o letu (BFD), zpravy o zméné letovych dat (CFD), PAC, COD a LAM
ve formatu ADEXP v zavislosti na konfiguraci.

Systém musi byt schopen pfijimat zpravy z definovanych soucinnostnich systémi
AMAN prostednictvim nadiizeného FDPS a néasledné zpracovavat data TTL, TTG, a to ve
formatu ICAO nebo ADEXP v zavislosti na definované konfiguraci.

Systétm musi byt schopen pfedavat do nadfizeného FDPS zpravy tykajici
se vyuzivani vzduSného prostoru (AUP, UUP a ASMT) v definovaném nebo ADEXP forméatu
v zé&vislosti na konfiguraci.

Soudinnostni a podFizené systémy

Systém musi byt schopen vést pfimou komunikaci OLDI minimaln€¢ s osmi
koopera¢nimi partnery.

Systém musi byt schopen pfijimat zpravy o letovém planu a jeho aktualizaci (FPL,
CHG, CNL, DLA, DEP a ARR) ve formatu ICAO.

Systém musi byt schopen piijimat a vysilat koordina¢ni zpravy (EST, BFD, CFD,
PAC, COD) véetn¢ doporucenych dodatkti pro RVSM a 8,33 kanalovy odstup ve formatu
ICAO a formatu ADEXP, v zavislosti na druhu zpravy a vzajemné systémové konfiguraci.

Spoluprace externich vojenskych systému s ATMS

Systém musi byt schopen pfijimat zpravy letového planu a zpravy s letovym planem
souvisejici (FPL, CHG, CNL, DLA, DEP, ARR) a ptfedavat zpravy LAM ve formatu ICAO
v zavislosti na definované konfiguraci externiho vojenského systému.

Systém musi byt schopen pfijimat a odesilat koordina¢ni zpravy EST a LAM
ve formatu ICAO.

Systém musi byt schopen z externiho vojenského systému pfijimat a odesilat zpravy
tykajici se vyuzivani vzdusného prostoru (AUP, UUP) v definovaném formatu.

Rozhrani se systtmem AFTN

Systém musi byt schopen pfijimat prostiednictvim AFTN zpravy letového planu
(FPL) z IFPS, nebo z jinych zdroji (provozovatelti,, ARO).

Systém musi byt schopen pfijimat prostfednictvim AFTN zpravy souvisejici
sletovym planem (CHG, CNL, DLA, ARR) zIFPS nebo =zjinych zdroji
(provozovateli, ARO).

Systém musi byt schopen generovat v ICAO formatu a prostfednictvim AFTN zasilat
FPL, CHG, CNL, DLA a ARR.

Systétm musi byt schopen prostfednictvim AFTN piijmu zprav tykajicich
se vyuzivani vzdusného prostoru (AUP, UUP).

Rozhrani ¢lovék—stroj

Systém musi umoZnovat:

— manualni vytvafeni, zmény a zruseni letovych plani;

— manualni zadévani instrukci pro letovou koordinaci;

25



COS 584106
1. vydani

— po automatickém vyhodnoceni manualni opravy zprav ATS;

— manualni vydavani letového povoleni pro lety OAT;

— vramci stanovenych pravidel manualni vytvafeni, zmény a ruseni plani vyuziti
vzdusného prostoru.

Verifikace zprav

Zpravy musi umoznovat verifikaci podle jejich syntaxe a sémantiky a opravnénosti
zdroje.

Zpravy z internich a externich zdrojl, které obsahuji syntaktické nebo sémantické
chyby musi byt distribuovany na pracovni stanici FDO, kde musi byt zabezpeena moznost:

— jejich manuélni opravy;

— ptedani zpét do procesu zpracovani nebo

— odstranéni zprav.

Pred vlastnim provedenim nékteré z uvedenych manudlnich akci musi byt dané
zpravy fazeny do chybové fronty podle definovanych priorit.

Systém musi umoZiiovat kontrolou opravnénosti zdroje zprav pro vSechny zpravy
tykajici se IFR provozu.

Pro zpravy o VFR provozu nemusi byt opravnénost zdroje kontrolovana.

Syntakticka kontrola

Systém musi zabezpeCovat provadéni syntaktické kontroly zprav ATS podle
specifikace ICAO, viz ICAO L 4444.

Systém musi zabezpecovat provadéni syntaktické kontroly ADEXP zprav podle
jejich specifikace, viz dokument EUROCONTROL Standard for ATS Data Exchange
Presentation.

Systém musi zabezpeCovat provadéni syntaktické kontroly OLDI zprav podle
dokumentu EUROCONTROL Standard for Online Data Interchange.

Sémanticka kontrola

Systém musi zajistovat sémantickou kontrolu letovych zprav tak, aby bylo mozné
vytvofit pouze platné SFPL.

Systém musi zabezpecovat kontrolu vybavenosti letadla (RVSM, 8,33 atd.) pro
pozadavky vzdusSného prostoru, do kterého bude zasahovat jeho planovana trajektorie.
V ptipadé, Ze ne, musi zabezpeCovat kontrolu, zda letadlo ma udélenu vyjimku
(status statniho letu).

Systém musi zjistit automatickou akceptaci pouze ACT zpravy k jiz existujicim
SFPL.

Manualni zpracovani chybnych zprav

Zpravy prijaté z externich zdroju, které obsahuji syntaktickou nebo sémantickou
chybu, musi byt uklddany do souboru s identifikaci chyby pro jejich pfipadné dohledéni.

Zpravy obsahujici syntaktickou nebo sémantickou chybu musi byt spole¢né

s identifikaci této chyby zasilany na pracovni stanici FDO, kde musi byt zobrazeny v chybové
fronté¢ k provedeni manudlni napravy nebo odstranéni.

Systém musi umoZznovat provedeni manudlni napravy zjisténé chyby vytvofenim
bezchybné zpravy a musi umoziovat jeji zatazeni do procesu zpracovani.
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Systém musi automaticky zabezpeCovat, ze zpravy, u kterych byla indikovana
syntakticka nebo sémanticka chyba, nebudou dale automaticky zpracovavany.

Chybna planovaci data zadand do systému prostfednictvim HMI pracovnich stanic
FDO musi vyvolat ptislusné chybové hlaseni na téchto stanicich.

Systém zpracovani SFPL

Zpracovani SFPL musi byt zaloZeno na vytvofeni, vedeni a zruSeni systémového
zdznamu odpovidajicimu danému planu letu a to pro kazdy let vstupujici do definované Aol.

Hlavnim zdrojem letovych plantt GAT IFR letd je FDPS. Letové plany OAT IFR
a VFR a GAT VFR do systému vstupuji z vojenského soucinnostniho systému FDP
prostfednictvim AFTN a také musi byt umoZznéno jejich manualni zadavéani z pracovnich
stanic.

Vytvofeny systémovy zaznam o letovém planu se musi vyvijet na zaklad¢ pfijatych
dat o zménach letového planu, zruseni letového planu, indikaci zpozdéni, vzletu nebo pfistani.

Systém musi umoZziovat manudlni vytvofeni minimalniho letového planu, ktery
obsahuje jen SSR kod a volaci znak letadla. Takovy plan musi byt doplnén o data potiebna
pro statistické zpracovani a miZe byt doplnén aZ na plny SFPL.

Systém musi dale umoZznovat, aby byl letovy plan vytvoifen také na zaklad€ piijmu
notifikacni nebo koordinaéni zpravy, pokud odpovidajici letovy plan jesté neni v systému
vedeny.

SFPL musi byt ze systému odstranén, pokud setrva déle ve stavu TERMINATED
nez je nastaveny interval (systémovy parametr), nebo na zékladé opravnéného manudlniho
vstupu.

Vsechny provedené zmény udaji letového planu vcetné jeho odstranéni ze systému
musi byt zaznamenavany a archivovany.

Identifikace SFPL

Systém musi identifikovat SFPL a asociovat k nému souvisejici zpravy podle
volaciho znaku, letiSt¢ vzletu, leti§t€ ur¢eni, EOBT nebo odpovidajiciho udaje v ptipadé
vojenského SFPL.

Systém musi byt schopny zpracovavat SFPL se stejnym volacim znakem tak, Ze tyto
jsou spravné identifikovany.

Systém musi udrzovat v ramci systémového zdznamu o letovém planu vSechny
zpravy ATS tykajici se dané¢ho letového planu.

Pokud je to jednoznatné¢ mozné, musi systém piifadit pfijatou zpravu ATS
k existujicimu systémovému zdznamu o letovém planu podle vyse uvedenych identifikacnich
kritérii.

Odstranéni SFPL

SFPL musi byt ze systému odstranén za 0-60 minut (musi byt nastavitelny
systémovy parametr) po jeho pfechodu do stavu TERMINATED, nebo manudlnim zésahem
z opravnéného pracoviste.

6.4.4  Systém zpracovani letovych zprav

Proces zpracovani letovych zprav musi probihat na zaklad¢ ptijmu zprav o planovani
leti a koordinac¢nich zprav.

Specifikace uvedené v nasledujicim popisu musi byt platné i pro manudlni vstupy
z HMI pracovnich stanic, i kdyZz jednotlivé zpravy nesou oznaceni podle jejich definic
v odpovidajicich protokolech tak, jako by byly pfijimany z externich entit.
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Zpravy letového planu a zpravy s nimi souvisejici
Systém musi umoziovat zpracovani informaci o civilnich i vojenskych letech, na
které byl podan standardni ICAO FPL, o vojenskych letech, na ktery byl podan vojensky FPL

i o letech, na které nebyl podan zadny FPL a tyto jsou v ramci FIR realizovany (ru¢ni on line

vkladani dostupnych udajit).

POZNAMKA 4 V nasledujicich piikladech se piedpokladaji zpravy po Gsp&sné sémantické
a syntaktické kontrole, pfijaté z opravnéné¢ho zdroje, pokud je toto
vyzadovdno. V opacném piipadé nesmi byt zpravy automaticky
zpracovavany, ale musi byt pfedloZeny k manualnimu feseni na pracoviste
FDO.

Podany letovy plan (FPL)

Jestlize zprava o podaném letovém planu piijata z externiho zdroje nebo manualniho
vstupu by mohla byt pfifazena k existujicimu SFPL, musi byt tato zprava zafazena do fronty
pro manuélni zpracovani na pracovisti FDO.

Po pfiijeti zpravy musi byt vytvofen novy SFPL, ktery musi byt nastaven do stavu
INITTAL.

Trat’ uvedena ve FPL musi byt pocitana a validovana podle specifikaci uvedenych
v Casti ,,Predikce trat€®.

Zprava FPL, kterd je systémem spravné piijata, musi byt automaticky potvrzena
zpravou LAM.

Zpozdéni (DLA)

Po piijmu zpravy o zpozdéni pro SFPL, ktery je ve stavu INITIAL musi byt zménén
udaj o ¢ase odletu v tomto SFPL.

Na zékladé zmény Casu odletu je prepocitana trat’.

V ptipadé€, ze zprava o zpozdéni piijatad z externiho zdroje nemutze byt pfifazena
k existujicimu SFPL nebo je pfifazena k SFPL, ktery je v jiném stavu neZ ve stavu INITIAL,
zprava musi byt zatazena do chybové fronty pro ruéni zpracovani na pracovisti FDO.

Zprava DLA, ktera je systémem spravné piijata, musi byt automaticky potvrzena
zpravou LAM.
Modifikace (CHG)

Modifikacni ~ zprdva  musi  zplsobit zménu  informaci  obsaZenych
v odpovidajicim SFPL.

Zména casu odletu, cestovni rychlosti, letiSté ur¢eni nebo nékterého z parametra traté
musi vyvolat pfepocet trat¢ letu.

Jestlize modifika¢ni zprava nemuize byt jednoznacné prifazena k SFPL, musi byt
zatazena do chybové fronty pro manudlni zpracovani na pracovisti FDO.
Zprava CHG, kterd je systémem spravné piijata, musi byt automaticky potvrzena

zpravou LAM.

ZruSeni letového planu (CNL)

Po ptijmu zpravy o zruSeni SFPL musi byt tento SFPL vyfazen z mnoziny aktualnich
SFPL.

Jestlize zprava o zrusSeni letového planu nemutze byt jednoznacné piifazena k SFPL
musi byt zafazena do chybové fronty pro manualni zpracovani na pracovisti FDO.
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Zprava CNL, ktera je systémem spravné piijata, musi byt automaticky potvrzena
zpravou LAM.

Zprava o vzletu (DEP)
Piijem zpravy o vzletu musi zménit ¢as odletu a stav odpovidajicitho SFPL.
Trat’ letu musi byt pfepocitana podle aktualniho stavu odletu.

Jestlize zprava o vzletu nemlze byt jednoznacné pfifazena k SFPL, musi byt
zatazena do chybové fronty pro manualni zpracovani na pracovisti FDO.

Jestlize vzlet je uskutecnén z letisté leziciho uvnitf Aol, musi pfejit odpovidajici
SFPL do aktivniho stavu.

Zprava DEP, kterd je systémem spravné pfijata, musi byt automaticky potvrzena
zpravou LAM.

Indikace priletu (ARR)

Piijem zpravy o ptiletu musi zménit cas piiletu a stav odpovidajiciho SFPL.

Na zaklad¢ piijmu zpravy o pfiletu musi piejit odpovidajici SFPL do stavu
TERMINATED za ptedpokladu, Ze se nejedna o mezipfistani nebo do stavu NOTIFIED pfi
mezipfistani.

Jestlize zprava o zruSeni letového planu nemize byt jednoznacné piifazena k SFPL,
musi byt zafazena do chybové fronty pro manualni zpracovani na pracovisti FDO.

Zprava ARR, kterd je systémem spravné pfijata, musi byt automaticky potvrzena
zpravou LAM.

POZNAMKA 5 Zpravy DLA, CHG, CNL, DEP a ARR nesmi automaticky zménit obsah
SFPL v polozkéach, které byly jiz ménény OLDI, ATFM nebo
koordina¢nimi zpravami, pfipadné manualnim zasahem z opravnéného
pracoviste.

Minimalni letovy plan

Systém musi byt schopen vytvotit nekompletni SFPL na zéklad¢ zadani minimélniho
letového planu (volaci znak a SSR kéd).

Vkladany SSR kod musi podléhat kontrole podle stanovenych pravidel.

Systém musi umoziovat doplinovani nekompletniho SFPL az na uplny SFPL.

SFPL vytvoteny na zaklad¢ vstupu minimalniho letového planu automaticky musi
ptejit do stavu ACTIVATED.

6.4.5 Koordinacni zpravy OLDI
Specifika komunikace s nadfizenym FDPS

Z divodu piijaté zasady jednoho koordina¢niho partnera pro okoli FIR, musi systém
provadét veskerou koordinaci OLDI s okolim ptes nadfizeny FDPS. Z tohoto divodu musi
byt zpravy BFD a CFD modifikovany oproti standardu za ucelem prenosu informace
o akcich, které jsou vyvolany ¢asovou udalosti (napt. odeslani ACT).

Zpravy BFD, CFD musi byt rozsifeny o pole, ktera jsou obdobou pole 14/2 zprav CA
a obdobou pole 14 zprav OLDI (tato polozka v definici standardu neni definovana). Bodem
predani (vystupnim koordina¢nim bodem (COP)) v této polozce bude bod, ke kterému
je vztazena FL, kterd uz je v prostoru souseda.

Z divodu ptfedani informace o aktudlnim stavu SFPL musi byt rozsifena zprava CFD
o pole STATUS, ve kterém je mozné tento stav vyjadrit. Tim bude mozné predavat informaci,
ze let, ackoliv byl koordinovan, nebude realizovan.

29



COS 584106
1. vydani

Z dtvodu predani informace o nasledujici FL po opusténi Aol musi byt rozsifena
zprava BFD o nové pole s timto tidajem, ktery nema ve standardech svoji obdobu.

Zprava o zakladnich udajich o letu (BFD)
Systém prostrednictvim zpravy BFD musi:
— pfijmout zakladni letova data od nadtizeného FDPS;

— odeslat zékladni letovd data na vSechna definovana vojenska stanovist¢ a do
nadfizeného FDPS;

— aktivovat SFPL;
— umoznovat korelaci radarovych tracki s pfislusSnymi SFPL.

Pro lety IFR GAT musi byt zprava BFD pfijimana z nadiizené¢ho FDPS.

Pro lety IFR OAT musi byt zprava BFD odeslana k nadfizenému FDPS v okamziku
zpracovani letového povoleni, pokud je toto konfigura¢né definovano.

Pro VFR lety musi byt zprava BFD odeslana k nadiizenému FDPS v okamziku
vytvoreni SFPL.

Zprava BFD, ktera je systémem spravné piijata, musi byt automaticky potvrzena
zpravou LAM.

Jestlize zprava BFD nemitize byt jednoznacné piifazena k SFPL, musi byt zatazena
do chybové fronty pro manualni zpracovani na pracovisti FDO.

Zprava o zméné letovych dat (CFD)

Zprava CFD nesmi byt poslana na let, ktery nebyl predem aktivovan zpravou BFD.

Zprava CFD musi obsahovat pole umoziujici jednozna¢nou asociaci piislusnym
SFPL.

Zprava CFD musi byt systémem odesilana pii kazdé zméné dohodnutych polozek
(v€etné piidéleni SSR kddu), ptipadné vzletu z vojenského letiste.

Zprava CFD musi byt systémem piijimana pii kazdé zméné dohodnutych polozek,
piipadné vzletu z civilniho letiste.

Systém pro IFR GAT lety od nadiizeného FDPS musi o¢ekdvat CFD na vlastni CFD
pted jejim rozsifenim v systému.

Systém musi zabezpecovat, aby pro VFR GAT a OAT lety od nadfizeného FDPS
nebyla oekavana CFD zprava na vlastni CFD zpravu.

Zprava CFD, ktera je systémem spravné pfijata, musi byt automaticky potvrzena
zpravou LAM.

Jestlize zprava CFD nemuze byt jednoznaéné pfifazena k SFPL, musi byt zafazena
do chybové fronty pro manualni zpracovani na pracovisti FDO.

Piedbézna aktivace — zprava OLDI (PAC)

Zprava PAC musi byt generovana systémem na zdklad¢é navazani prvniho kontaktu
s letadlem ze zdrojového pracovisté. Nesmi uvést SFPL do stavu ACTIVATED, ale pouze
aktualizovat jeho data ve vSech obsazenych polozkach. Musi umoznovat automatizovat
pridélovani SSR kodu z centralni DB.

Systém musi umoznovat generovat a k nadfizenému FDPS zasilat, zpravy PAC pro
lety GAT, které vylétavaji z prostoru jeho odpovédnosti a doba letu na vystupni bod z Aol
je mensi nez definovany parametr.

30



COS 584106
1. vydani

POZNAMKA 6 Pokud kéd SSR obsahuje hodnotu A9999, nadfizeny FDS musi
zabezpec€ovat piidéleni kodu SSR a vratit zpravu o pridéleni kédu (COD).
Systém musi umoziovat vygenerovat a zasilat vlastnimu serveru FDP zpravy PAC
pro lety OAT, které vylétavaji z prostoru jeho odpoveédnosti.

POZNAMKA 7 Pokud kod SSR obsahuje hodnotu A9999, musi vlastni server FDP p¥idélit
kod SSR a vratit zpravu COD, ktera jesté pied distribuci pro tento druh
provozu podléhd manualnimu schvéleni — vydani letového povoleni
pracovistém MACC.

Zprava PAC musi byt potvrzena zpravou LAM, pokud se tak nestane, musi byt tento
stav indikovéan na zdrojovém pracovisti.

Zprava o pridéleni kodu (COD)
Systém automaticky (po schvaleni odpovédnym pracovistém) musi vygenerovat

a zasilat zdrojovému pracovisti zpravu COD jako provozni odpovéd na zpravu PAC,
vztahujici se k OAT letim.

Zprava COD je potvrzena systémovou zpravou LAM, pokud se tak nestane, musi byt
tento stav indikovan na pracovisti FDO.

6.4.6  Pravidla distribuce letovych dat

Systém musi zabezpecovat shromazd’'ovani vSech zprav korespondujici s konkrétnim
SFPL, ktery je ve stavu INITIAL nebo NOTIFIED.

Tyto informace musi byt ukladany do DB serveru FDP a jejich provozni dostupnost
musi byt umoznéna v piehledné formé pouze pracovni stanici na pracovisti FDO.

Pied ptechodem do stavu ACTIVATED musi byt SFPL distribuovan do vSech
sektorti véetné TWR, a APP a na samostatné koncové pracovni stanice.

Systém musi byt rovnéz schopen distribuovat SFPL na koncovou pracovni stanici na
zaklad¢ manuélniho dotazu.

Pii zméné jiz distribuovaného SFPL musi byt tento pldn upraven, popt. musi byt
provedeny potfebné vypocty a musi byt distribuovan na vSechny pracovni stanice, které jiz
SFPL obdrzely diive.

Piejde-li SFPL ze stavu ACTIVATED do stavu TERMINATED, musi byt opét tato
udalost distribuovana na vSechny pracovni stanice, které s planem pracovaly.

Rovnéz pii zruSeni SFPL musi byt o této skutecnosti informovany vSechny pracovni
stanice pracujici s danym SFPL.

Pokud je zdrojem zmén nékterd pracovni stanice ze systému, musi byt tyto zmény
rovn¢z distribuovany k nadfizenym a spolupracujicim systémtim prostiednictvim ptislusnych
zprav v ICAO ¢i ADEXP formatu, je-li tak konfigurovano.

Pii vytvofeni minimalniho letového planu musi byt tento minimélni SFPL
distribuovan na pracovni stanice systému az do obdrzeni fadného letového planu.

Vstupuje-li let do Aol, systém musi zajiStovat, ze SFPL bude distribuovan na
vSechny pracovni stanice v urcitém predstihu (systémové nastavitelnd konstanta) pied
preletem vstupniho bodu.

Po opusténi Aol systém musi zajisStovat dostupnost SFPL jesté po urcitou dobu
(systémové nastavitelnd konstanta) po preletu vystupniho bodu.

Pii zméné€ trati SFPL musi byt tato zména distribuovdna na vSechny pracovni
stanice/sektory, které pracuji s danym planem.
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6.4.7 Predikce trajektorie

Funkce predikce trajektorie musi identifikovat useky traté¢ uvnitt Aol a nasledné
vypocitat 4rozmérnou trajektorii pro tyto useky traté.

Zpracovani trat€ musi také zahrnovat kategorizaci GAT/OAT pro kazdy tsek traté.

Systém musi rozpoznat a akceptovat Gseky traté. Systém musi byt schopen odliSovat
VFR a IFR tseky trat.°

Systém musi akceptovat reentrantni lety (let opoustéjici prostor zajmu (Aol)
a nasledné se do n¢j vracejici).

Systém musi rozpoznat GAT a OAT indikéatory v popisu trat€¢ a musi podle nich
kategorizovat useky traté.

Systém musi odmitnout zpracovat traté, které obsahuji nepfipustné prvky
v segmentech IFR GAT uvnitf Aol.

Zdroje dat pro vytvoreni trat¢ mohou byt:
data SFPL pfijata z nadtizeného FDPS pro lety IFR GAT;

data FPL pfijatd ze soucinnostniho vojenského systému pro lety OAT;

data FPL a souvisejicich piijata prostiednictvim AFTN pro lety VFR GAT;
data FPL manudlné€ vytvofena na opravnénych pracovistich systému;

data zprav OLDI.

Trat musi byt moZzno modifikovat ve stavu SFPL INITIAL, NOTIFIED
a ACTIVATED zménou jejiho popisu v SFPL z opravnénych pracovist'.

Systém musi vypocitat 4rozmérnou trajektorii letu v Aol na zaklad¢ tdaju o letisti
odletu, letiSti urceni a o trati, tak jak jsou specifikovany v SFPL.

Systém pro vypocet trajektorie musi pouzit parametr rychlosti a letové hladiny tak,
jak jsou specifikovany v SFPL.

Systém musi byt schopen vytvofeni trajektorie s redlnou zatdCkou a parametry
zatacky vyuzivat pti Casovych vypoctech a pfi indikaci konfliktnich stavi.

Systétm musi umozZnovat aktualizaci trajektorie na zdkladé¢ automaticky
zpracovanych zmén v trati nebo ruéné vkladanych udajti z opravnénych pracovist.

POZNAMKA 8 Data v SFPL, ze kterych se provadi vypocet, musi byt prib&zné
aktualizovany na zékladé zprav OLDI (DLA, DEP, CHG, BFD a CFD).
Systém pii vypoctech nemusi zahrnovat data o sméru a rychlosti
vyskového vétru ani pfedpoklddané parametry letadel.

Systém musi byt schopen vytvaret:

— Planovanou trajektorii, kterd musi byt vypocitavana na zaklad¢ trati, rychlosti
a letové hladiny uvadénych v SFPL (vychazi z pole 15 koordinacnich zprav).

— Taktickou trajektorii, kterd musi byt vytvofena v okamziku ptfechodu SFPL do
stavu ACTIVATED a vypocitavana na zékladé trati uvadéné v SFPL, radarové
polohy, rychlosti a povolené FL (CFL) (vychazi zpole 14b, 14c a 14d
koordinaénich zprav/CFD).

POZNAMKA 9  Jeji zobrazeni je mozno aktivovat na pracovisti EC.

— Tentativni trajektorii, ktera musi byt vytvarena na zdkladé manudalni akce na
pracovisti PC a musi byt vypocitdvana na zéklad¢ trati a rychlosti uvadénych

% Dle ICAO Doc 4444-RAC/501/12.
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v SFPL a ptedpokladané letové hladiny. Musi byt zdrojem dat pro automaticky
vypocet pred vydanim letového povoleni (pfedpoklddand trat’) nebo povoleni do
FL (pfedpoklddana trat po validaci udaji (trajektorie je bezkonfliktni nebo
odsouhlasena konfliktni)) se tentativni trajektorie musi stat planovanou nebo
taktickou.

Sprava kédu sekundarniho prehledového radiolokatoru (SSR)

Systém musi zabezpeCovat, aby fizeni prace skody SSR probihalo podle
stanovenych pravidel. Tato pravidla jsou nize popsana.

Ko6dy musi byt piidélovany v souladu s ORCAM, podle CAP a resortnich zvyklosti.

Systém musi umoznovat pfidélovat kody pro OAT lety na zakladé pfeddefinovanych
uzivatelskych blokt.

Kazdy systémem ptidéleny kod musi podl€hat Casové a prostorové ochrané.
Systém musi umoznovat zpracovani koéda pro vyhrazené pouziti.

Automatické pridélovani kodi
Systém musi pridélovat kod automaticky na zaklad¢ zpravy PAC.

Pro lety OAT musi byt kody pridélovany zvlastnich kodovych bloki DB
serveru FDP.

Pro lety GAT musi byt kody prostfednictvim serveru FDP ptfidélovany z DB
nadfizené¢ho FDPS.

Systém musi byt schopen upozornit fidiciho na duplicitu kodi v Aol.
Manualni pridélovani kédi
Systém musi umoznovat manudlni zménu piidéleného kodu.

Systém musi byt schopen upozornit fidictho na duplicitu nebo nepouzitelnost
manudlné ptidélovaného kodu.

Systém nesmi dovolit manudlni pfidéleni SSR kodu mimo stanovena pravidla.

Uvoliiovani kodi

Systém musi umoziiovat uvolnéni jiz ptidélen¢ho koédu z vlastni DB, pii zdrZeni
vzletu o ¢as vEtsi, nez je nastaveny parametr.

Systém musi zabezpeCovat uvolnéni kdédu po pristani letadla (zpracovani
zpravy ARR).

Systém musi zabezpecovat uvolnéni kodu po uplynuti asového parametru po priletu
vystupniho bodu z Aol.

Identifikace letadla

Funkce identifikace letadla musi zabezpecovat korelaci SFPL s odpovidajicim
systémovym trackem.
SFPL musi byt korelovan se syst¢émovym trackem, pokud je splnéno kritérium SSR
kddu, pozicni a casové kritérium, ptitom:
— je kritérium kodu SSR splnéno, pokud je kéd SSR systémového tracku stejny jako
koéd SSR obsazeny v SFPL (testuje se platny kod (current code) 1 nasledujici kod
(next code));

— pozi¢ni kritérium je splnéno, pokud aktualni poloha systémového tracku odpovida
s povolenou odchylkou trati popsanou v SFPL;
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— Casové kritérium je splnéno, pokud se aktudlni ¢as vyskytu systémového tracku
odpovidajiciho ptislusnym SSR vyskytuje s povolenou odchylkou ¢asu na bodech
trati uvedenych v SFPL.

Jiz korelovand dvojice SFPL — systémovy track musi byt udrzovana bez testovani
pozi¢niho a casového kritéria, a to 1 v ptipad¢, Ze u systémového tracku je vypadek kédu SSR
nebo ma kod SSR pro zvlastni pouziti (nouzovy).

Korelace systémového tracku musi byt zruSena pouze v piipadé, kdyz platny

nenouzovy SSR kéd systémového tracku, neodpovida zadnému SSR kodu uvedenému
v SFPL.

U nekorelovaného SFPL musi byt mozZnost korelace vyhodnocovana vzdy pti zméné
SSR kodii nebo traté¢ tohoto SFPL, u nekorelovaného systémového tracku musi byt moznost
korelace vyhodnocovana vzdy pfi zméné¢ SSR kodu a pfi zmeéné polohy v pfipadé, ze pro
nektery SFPL bylo splnéno kritérium kodu SSR, ale nebylo splnéno pozi¢ni nebo Casové
kritérium.

Korelace

Systém musi provadét automatickou korelaci SFPL/track pro systémové tracky
obsahujici SSR kod (v prostiedi modu S (Select) se namisto SSR kodu vyuziva pro
automatickou korelaci identifika¢ni kod letadla).

Systém musi umoziiovat manudlni korelaci SFPL/track pro systémové tracky bez
SSR kodu.

Korelace SFPL/track musi byt dosazena, kdyz je splnéno kritérium SSR kodu,
pozi¢ni a Casové kritérium, viz vyse.

Systém pro vyhodnoceni kritéria SSR kodu musi vyhodnocovat oba kody: platny kod
(current code) 1 nasledujici kod (next code)) uvedené v SFPL.

Moznost korelace se pro doposud nekorelovany SFPL musi vyhodnocovat vzdy pfi
zmeéng:

— kodu SSR v tomto SFPL;

— trat¢ v tomto SFPL;

— kodu SSR tohoto tracku.

Moznost korelace se pro doposud nekorelovany systémovy track, u kterého bylo
splnéné kritérium SSR kodu, ale nebylo splnéné pozi¢ni kritérium musi vyhodnocovat vzdy
pti zméné polohy této traté.

Systém musi umoZziovat jiz zavedenou korelaci pro SFPL a systémovy track, i kdyz
se jeho kod SSR zméni na nouzovy (toto plati 1 pfi opetovném navratu od nouzového
k béznému kodu).

Systém musi indikovat ztratu korelovaného systémového tracku se SFPL ve stavu
ACTIVATED.

ZruSeni korelace

Jiz existujici korelace SFPL/track musi byt zrusena pouze pii ukonceni tracku, pii
pfechodu SFPL do stavu TERMINATED a v pfipad¢, kdyZ platny nenouzovy kéd SSR
systémové traté jiz neodpovida zadnému koédu SSR uvedenému v SFPL.

Systém musi umoziiovat manualni zruSeni korelace systémového tracku a SFPL,
pficemz automaticky kontroluje, aby nedoslo k jejich nésledné automatické korelaci.
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6.5 Nastroje Fizeni letového provozu (ATC)
6.5.1  Systém nastroji ATC

Systém musi obsahovat nastroje ATC, ptedstavujici soubor funkci, které poskytuji
monitorovaci a vystrazné (varujici) pfislusenstvi k zdkladnim funkcim systému.

Nistroje ATC popisované v tomto COS zahrnuji:

— Safety Nets;
— indikace nebezpecného sblizeni (STCA),
— varovani pii nedodrzeni minimalni bezpecné vysky (MSAW),
— vystraha naruSeni prostoru (APW),

— pomocné monitorovani;

— detekci sttednédobych konfliktnich situaci.

Safety Nets

Tyto funkce musi obsahovat fadu néstrojii, zaloZzenych na pouziti sledovaci
informace (systémového tracku), detekujicich konfliktni situace v ,kratkodobém horizontu*
a zahrnuji STCA, MSAW a APW néstroje.

Indikace nebezpecného sbliZzeni (STCA)

Utelem STCA musi byt varovat EC pfed moznosti vzniku konfliktni situace
(sblizeni).

Vyhodnocovani potencialni konfliktni situace musi byt zalozeno na vyvazenosti mezi
dvéma protichidnymi cili, a to vystrahy v dostate¢cném casovém piedstihu a minimalizace
obtézujicich varovani.

Systém s nastavenym c¢asovym piedstihem musi zabezpecovat vyhodnoceni stavi,

kdy dojde (za soucasnych parametrii letu) k nedodrZeni nastavenych minim vertikdlnich
a horizontalnich rozestupti mezi dvojicemi trackd.

STCA musi byt vyhodnocovan samostatné na jednotlivych pracovnich stanicich
systému, na kterych lze nezévisle nastavit, podle provozniho vyuziti, nasledujici parametry
pro vyhodnoceni:

— Maximalni ¢as predikce konfliktni situace;

— minimalni povoleny horizontalni/vertikalni rozestup;

— minimalni rychlost/vyska tracku, pro ktery bude STCA vyhodnocovany;

— oblasti, ve kterych bude/nebude STCA vyhodnocovany.

Parametry tracki, pro které je vyhodnocovany STCA

STCA musi byt vyhodnocovan bud’ pro vSechny moZné dvojice trackii nebo pro
dvojice, ze kterych alespoi jeden track je akceptovan pro fizeni z dané pracovni stanice.

Musi byt zabezpeceno, aby se tracky, pro které se vyhodnocuje STCA,
nachazely v oblasti, pro kterou je vyhodnocovani STCA povolené (Aol) a aby hodnoty vysky
udavané moédem C byly véEtsi, nez nastaveny parametr minimalni vysky a hodnota rychlosti
vypocitavana z polohy tracku byla vétsi, nez je nastaveny parametr minimalni rychlosti.

Predikce konfliktni situace

Parametry vyhodnocovani konfliktni situace musi byt nastavitelné samostatné pro
kazdou pracovni stanici.

Na kazdé pracovni stanici musi byt mozno definovat parametry jedné hlavni oblasti
a n¢kolika podruznych oblasti.
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Povoleny vertikalni rozestup musi byt nastavitelny pro ptipad letu vybaveného pro
RVSM v oblasti RVSM a pro ostatni ptipady.

Konfliktni situace musi byt indikovdna mezi dvéma tracky, kdyz horizontalni
a vertikalni vzdalenosti mezi nimi jsou mensi nez nastavena minima.

Konfliktni situace musi byt indikovana mezi dvéma tracky, jestlize v ¢ase mensim,
nez je nastaveny maximalni as predikce konfliktni situace, by podle vypoctu jejich
predikované polohy doslo ke sblizeni predmétnych trackti pod nastavena minima vertikalniho
a horizontalniho rozestupu.

Systém nesmi vyhodnotit STCA mezi dvojici trackil, ze kterych alespon jeden je
indikovén jako falesny.

Ovladani STCA

Systém musi umoZznovat opravnénému operatorovi pracovni stanice z menu aplikace,
aktivovat/deaktivovat vyhodnocovani STCA a v pripadé jeho aktivace, nastavit
preddefinované oblasti, ve kterych ma/nema byt STCA vyhodnocovan.

Po validaci nastavenych hodnot se menu zmén musi stat bézné uzivatelsky
nedostupné.

Pii aktivovaném vyhodnocovani STCA musi byt vzdy okamzité sblizeni tracku
vyhodnocovéno jako konfliktni situace. Pfi vyhodnocovani konfliktni situace podle predikce
poloh tracki musi byt mozna deaktivace nastavenim maximalniho ¢asu predikce konfliktni
situace na nulu.

Systém musi umoziovat manudalni vypnuti vyhodnocovani STCA, jestlize toto neni
schopno poskytovat uzitecné sluzby v dané oblasti zasazeni pracovni stanice.

6.5.2  Varovna funkce pri nedodrZeni minimalni bezpe¢né vySky (MSAW)

Utelem funkce MSAW musi byt varovat EC, jestlize se letadlo pohybuje smérem
k vySce, kterd neni povazovand za vhodnou vici terénu nebo piekazce. Pro popis moznych
vySek musi byt vyuzivana mapa MRVA.

Parametry tracki, pro které je vyhodnocovany MSAW

Tracky, pro které se ma vyhodnocovat MSAW se musi nachdzet v oblasti, pro kterou
je vyhodnocovani MSAW povolené (Aol) a musi mit udavanou vysku moédem C.

Predikce konfliktni situace

Konfliktni situace musi byt indikovana pro dany track (jeji predikovany vektor),
jestlize se nachdzi pod minimalni nadmotskou vySkou definovanou pro polygon (buiiku nebo
obrys ptekazky), ve kterém je aktudlné track lokalizovan.

Konfliktni situace nesmi byt indikovana pro dany track, ktera je ve fazi vzletu,
pfiblizeni na pfistani nebo je pro ni ru¢ni vyhodnoceni MSAW zakéazano.

Systém nesmi vyhodnocovat MSAW pro tracky, které jsou indikovéany jako faleSné.

Rizeni MSAW

Parametry oblasti pro vyhodnocovani konfliktni situace musi byt nastavitelné
samostatné pro kazdou pracovni stanici.

Na kazdé¢ pracovni stanici musi byt mozno definovat parametry terénu
prostednictvim uréenych mapovych souborti.

Systém musi umoznovat zapnuti/vypnuti vyhodnocovani MSAW na dané pracovni
stanici.
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Vystraha naruseni prostoru (APW)

Vystraha naruseni prostoru musi byt urcena pro varovani EC o stavu, kdy opravnény
track naruSuje néktery z nasledujicich definovanych prostor:

— trvale zakézany nebo nebezpecny prostor;

— prostor sdocasné omezenym provozem aktudln¢ aktivovany pro jiného
uZzivatele.

Prostor definovany pro ochranu APV musi byt definovan mapovym souborem, ktery
urcuje jeho horizontalni a vertikélni hranice.

Parametry tracki, pro které je vyhodnocovany APW

APW musi byt vyhodnocovan pro systémové tracky akceptované pro fizeni na dané
pracovni stanici nebo pro vSechny systémové tracky, nachéazejici se v Aol.

Urceni naruseni prostoru

APW musi byt aktivovan, jestlize se systémovy track nachazi uvniti pomoci APW
chranéného prostoru.

Systém nesmi byt vyhodnocovan APW u trackd, které jsou indikovany jako falesné.

Rizeni APW

Systém musi umoziiovat nastavit pro aktudln¢ aktivované prostory s omezenym
provozem charakteristiky systémovych trackd, pro které nebude APW aktivovan (lety, které
maji v daném prostoru provadét Cinnost).

Systém musi umoznovat nastaveni bud’ podle uzivatele (uréeno letovym pldnem),
nebo podle ptfeddefinovanych SSR Code individudlné na pracovni stanici.

V zavislosti na zméné stavu omezeni vzdusného prostoru (aktivace/deaktivace) se
musi zménit 1 stav APW chranéného vzdusného prostoru.

Systém musi umoziiovat zapnuti/vypnuti funkce vyhodnocovani APW na dané
pracovni stanici.

6.6 Technicka a provozni sprava systému
Tento funkéni blok musi definovat tfi zakladni doplikové funkce systému:
— provozni fizeni a monitorovani systému;
— technické fizeni a monitorovani systému;
— zaznamy a jejich prehravani.
6.6.1 Provozni Fizeni a monitorovani systému

Systém musi zabezpeCovat spravnou funkénost jednotlivych pracovnich stanic
a optimalizaci provozni cCinnosti celého systému, ktery musi umoznovat horizontalni
a vertikalni ¢lenéni datovych tokl pfi fizeni letit GAT a OAT.

Konfigurace pracovnich stanic

Systém musi umoziovat v zavislosti na prihlaseni se konkrétniho uzivatele spustit
pracovni stanice ur¢ené pro vykon funkei na pracovisti SC, EC, PC, FDO, ASC, AMC, APP
a ARO v konfiguraci pracovnich a uzivatelskych funkci, odpovidajici pozadavkiim a feSenym
ukoliim na daném pracovisti, véetné€ ulozeného uZzivatelského nastaveni.

Systém musi umoZiovat na zakladé volby z pracovisté ASC provadét sektorizaci,
ktera umoziuje seskupovat jednotlivd pracovisté vramci uzlu podle preddefinovanych
sektorizacnich schémat.
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Dohled nad provoznim vytiZenim

Systém musi zaznamenéavat a zobrazovat aktudlni pocet aktivnich letovych plana
a aktualni pocet trackii v Aol.

Systém musi generovat varovani v pfipad€ prekroceni nastavenych meznich hodnot
vykonnosti.

6.6.2  Technické Fizeni a monitorovani systému

Systém musi zabezpecovat schopnost provozovat jednotlivé technické prvky systému
v konfiguraci, kterd vyhovuje aktudlnim provozné-technickym potfebam a poskytovani
informaci o aktualnim stavu systému.

Monitorovani systému

Systém musi zabezpecovat monitorovani vnitinich i1 vnéjSich prvki, které se na
¢innosti systému vyznamnou mérou podileji:

— monitorovani musi byt provadéno na fyzické i logické trovni;

— soucasti monitorovani musi byt provadéni méteni, sledovani a vyhodnocovani

definovanych parametru.
Monitorované prvky systému

Systém musi zabezpecovat monitorovani stavu nasledujicich fyzickych komponent,
které jsou soucasti jeho provozni konfigurace:

— SW procesy podle indikacnich prvkli pouZzitého operacniho systému
a diagnostickych prvkii implementovanych do téchto procesi;

—  HW pocitach a perifernich zatizend;

—  prvky mistni datové komunikacni sité;

— komunikacni kanaly k externim entitam.

Systém musi umoznovat zobrazovat v diagnostickém okné na pracovnich stanicich
a serverech prubézné vysledky kvantitativniho méfeni nasledujicich internich parametrti:

—  zatiZeni procesoru;

—  stupen vyuziti paméti pocitace;

—  volné misto na disku.

Dale systém musi obsahovat okna na serverech, se zobrazovanim prubézné hodnoty
nasledujicich parametri:

— zatizeni LAN a Cetnost chyb pfi pfenosu v LAN;

— zatiZeni a Cetnost chyb v externich komunikaénich kandlech.

Fyzické komponenty systému musi byt vytvaieny jednotlivymi pracovnimi stanicemi
a technologickymi stanicemi (servery) systému, které musi byt samostatné fiditelné, jako
logické komponenty.

Systém musi pfifazovat logickym komponentiim status, odvozeny od stavu jejich
fyzickych komponentt.

Systém musi umoziiovat vypisovat zmény stavu jeho logickych komponenti na
pripojenou tiskarnu.

Monitorovani externich entit

Musi byt zabezpeceno provadéni monitorovani pro definované entity, které musi byt
provadéno na komunikacni a aplika¢ni Grovni.
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Monitorovani zdroji polohové informace

Systém musi zabezpecovat signalizaci stavi, jestlize dojde k vypadku ptehledovych
dat od nékterého z pfipojenych cidel, nebo dojde k chybam v téchto datech (vypadky
nekterych povinnych zprav, chyby ve formatu apod.).

Monitorovani OLDI

Systém musi udrzovat informaci o navazaném a funk¢énim spojeni s partnery OLDI,
prostiednictvim vymény kratkych zprav v definovanych casovych intervalech.

Systém musi signalizovat chybéjici nebo nespravné piijaté zpravy OLDI.
Monitorovani kanalu AFTN

Systém si musi udrZovat informaci o navazaném a funkénim spojeni se serverem
AFTN prostiednictvim vymeény kratkych zprav v definovanych ¢asovych intervalech.

Systém musi signalizovat chyb¢jici nebo nespravné ptijaté zpravy z AFTN kanalu.

Vzdalena sprava

Veskeré HW prvky systému (servery a pracovni stanice) musi byt budovany na
takové platformé, aby bylo mozné systémové prvky spravovat vzdalen¢ i v pohotovostnim
rezimu ptes dedikovanou sit’ LAN.

Rizeni systému

Rizeni systému musi zahrnovat kritéria vybéru a zasazeni jednotlivych prvki
systému do provozniho pouziti (fizené ptipojovani / odebirani prvka, nefizené ptipojovani /
/ odebirani prvkl — ptechody na zalohu atd.).

Rekonfigurace systému

Systém musi umoznovat manualni vybér logickych komponentli, kter¢ maji byt
zahrnuté do provozni konfigurace.

Systém musi umoznovat, aby logické komponenty byly pfidavany do nebo odebirany
z provozni konfigurace.

Centralizovany logicky komponent, ktery je pfiddn do konfigurace, ve které neni
aktivni Zadn4 jina jeho instance, musi pfechdzet bezprosttedné do rezimu ,,main®.

Centralizovany logicky komponent, ktery je pfidan do konfigurace, ve které
je aktivni jind jeho instance, musi pracovat v rezimu ,,backup®.

Autonomni logicky komponent ptfidany do konfigurace systému se musi timto
okamzit¢ stat aktivnim.

V ptipad¢ detekce poruchy centralizovaného logického komponentu musi dojit
k automatickému pfepnuti na jinou instanci tohoto komponentu, pracujici v rezimu ,,backup®,
kterd timto musi pfejit do rezimu ,,main®.

V systému nesmi dojit ke ztrat¢ dat v disledku pfepnuti mezi instancemi
,main/backup‘ centralizovanych logickych komponentu.

Systém musi zabezpecovat, aby vlozeny prvek s nepiipustnou verzi SW nebyl
aktivovan.

Synchronizace ¢asu

Systém musi primarné zajistovat jednotny ¢as na vSech pracovnich a technickych
stanicich systému. Sekundarné€ potom systémovy cas mlize byt vyuzit pifi dalSich pomocnych
systémovych funkcich.

Vsechny pracovni a technologické stanice systému musi mit interni zdroj Casu.
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Systém musi umoziovat periodicky synchronizovat interni ¢as jedné
z technologickych stanic podle externiho zdroje ¢asu s ptesnosti 0,5 s.

Interni zdroje Casu vSech pracovnich a technologickych stanic systému musi byt
synchronizovany s piesnosti 0,5 s, podle interniho zdroje ¢asu té technologické stanice, ktera
je synchronizovana z externiho zdroje.

6.6.3 Zaznamy a jejich prehravani
Systém musi zabezpecovat provadéni zaznamu provoznich a technickych dat
a nasledného rozboru provedenych nahravek.

Zaznamy musi byt provadény na pracovnich stanicich a serverech. Archivovany
musi byt centralné na serverech.

Zaznam musi byt provadén ve dvou trovnich:
— lokalné — na pracovnich a technickych stanicich;

— centralné — na specialni technické stanici.

Zaznam dat
Systém musi umoziovat provadét kontinualni zaznam nésledujicich dat:
— vstupni data ze vSech ¢idel pfipojenych k systému;
— vSechny zpravy o letovych planech a planech vyuziti vzdusného prostoru
vstupujici do systému a vystupujici ze systému;
— data manualné vklddana za ucelem dalsiho vyuziti pro potieby systémovych
funkci (QNH, QFE, TL, parametry FPLCA, STCA, APW, MSAV);
— informace o provoznim stavu jednotlivych logickych komponentl systému;
— vSechna data v systému potiebna pro interaktivni pfehravani a analyzu dat;
— vSechna data, vcetné¢ cCasového tudaje jejich vzniku (diskretizace 1 ms),
zaznamenavat tak, aby bylo mozné jejich korektni pfehravani v case.
U zdznaml systémovych vstupnich dat systém musi umoznovat jednoznacnou
identifikaci zdroje téchto dat bud’ pfimo ze zaznamenanych dat, nebo z identifikace zdznamu.
Zaznamy musi byt organizovany tak, ze pfi pfehravani musi byt umoznéno nastaveni
¢asu pocatku prehravani s diskretizaci 1 s.
Sprava zaznami
Systém musi umoznovat kontinudlni centralni zdznam po dobu delsi nez 24 hodin
bez potieby zdsahu operatora (napf. vyména zaznamovych médii).
Systém musi umoznovat provadét kontinudlni centralni zdznam po neomezenou dobu
s nutnosti vymény zdznamovych médii operatorem.

Systém musi umoznovat archivovat centralné i lokalné zaznamenané soubory.

Systém musi umoznovat ziskat zaznamenana data z centralnich i1 lokélnich zdznamu
pro piehrani nebo analyzu, a to pro libovolny zvoleny cas bez pferuseni procesu zdznamu.

Lokalni zdznam muze byt omezen velikosti vy¢lenéného prostoru na pevném disku
ptislusné provozni nebo technické stanice systému.

Musi byt volena takova velikost prostoru na pevném disku pro lokalni zdznam,
aby bylo mozno dohledat zdznamy minimalné 30 dnt staré.
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6.6.4  Rozhrani ¢lovék—stroj (HMI)

Systém musi respektovat zakladni principy HMI a musi zabezpecovat modifikaci
specifickych potfeb jednotlivych uZivateli a tim musi zajiStovat optimalni funkcénost
jednotlivych prvkll systému pro pouziti na jednotlivych pracovnich pozicich v ATM
systému.’

Vstup a prezentace dat

Data musi byt prezentovdna v oknech charakterizovanych zédhlavim a ohranic¢enim.

Aktivni okno musi byt od ostatnich oken jednoznacné odliSeno barvou jeho zahlavi.

Vstup musi byt mozny jen do aktivniho okna.

U okna musi byt zobrazeny posuvniky (scroll bars) v piipadé, ze objem dat,
kterd maji byt zobrazena se nevejde do aktualniho rozméru okna.

Systém musi umoznovat uzivateli otevtit, zavfit, posunout a zménit velikost oken.

Pii posunu a zméné velikosti okna musi byt pribézné zobrazovdna jeho nova
poloha/rozmér.

Zména dat v okné€ musi byt probihat bez rusivych vizudlnich vjemt.

Uzivatel musi mit moznost zadavat data pomoci polohovaciho zafizeni nebo
klavesnice.

Povely zadavané pomoci polohovaciho zatizeni musi byt mozné zadat i z klavesnice,
mimo aktivace funkci vztazenych k dynamickym objektim v oknech (naptiklad vybér tracku
pro volani jeho funkci apod.).

Systétm musi umoziovat rychlé vyvolani casto pouzivanych funkci pres
konfigurovatelné ,,hot-key* nebo ptes tlaCitka konfigurovatelné uzivatelské listy.

Funkce jednotlivych tlacitek na polohovacim zafizeni musi byt jednoznacné
definované a tato funk¢ni tlacitka musi byt jednotné pouzita v rdmci celého HMI.

Tvar kurzoru se musi lisit pro jednotlivé mody vstupu dat tak, ze musi byt vzdy
ziejmé, kterd data je mozné v dany okamzik zadavat.

Systém vzdy musi zobrazit data zadadvana zklavesnice mimo piipadu zadavani
ptistupovych hesel.

V ptipadech, kdy je to smysluplné, systém musi indikovat akceptovani/zamitnuti
povelu bezprostfedné po jeho zadani.

Konfigurovatelnost HMI

Uzivatel musi ziskat pfistup do systému piihlaSenim se pomoci zadani jména
uzivatele a hesla.

Pracovni stanice musi byt konfigurovatelna pro plnéni jednotlivych uloh off-line
pomoci konfiguracnich soubori nebo spusténim odpovidajiciho programu.

Systém musi umoznovat nastavit celkovy jas obrazovky pracovni stanice a nezavisle
1jas jednotlivych typt grafickych objekti zobrazovanych v oknech.

Systém musi umoznovat uzivateli ulozit aktualni uzivatelskou konfiguraci pracovni
stanice, kterd mize byt v okamziku uloZeni vhodné nastavena pro plnéni nékteré konkrétni
ulohy.

Pracovni stanice se musi nastavit podle ulozené konfigurace vzdy po piihlaseni
uzivatele, ktery ji ulozil do systému.

Musi vychazet z dokumentu EUROCONTROL HMI Catalogue for EATCHIP Phase III Part 1 — General
Principles a EUROCONTROL HMI Catalogue for EATCHIP Phase III Part 2 — Basic Functions.
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Na jedné pracovni stanici musi byt mozné vytvofit uzivatelsky ucet pro vice riznych
uzivateli.

V konfiguraci Vedouci smény (SC) musi pracovisté zabezpeCovat minimalné
nasledujici funkce:

— zobrazeni obrazu vzdusné situace;

— zobrazeni SFPL a plant FUA;

— zobrazeni atmosférického tlaku pro validaci na daném uzlu;

— zobrazeni nastaveného atmosférického tlaku;

— management prvki systému v uzlu;

—  zobrazeni aktualniho stavu sektorizace;

— provozni stav.

V konfiguraci Radarovy fidici letového provozu (EC) musi pracovisté zabezpeCovat
minimalné nasledujici funkce:

— zobrazeni obrazu vzduSné situace vcetn¢ zobrazeni nezpracovaného
radiolokac¢niho videosignalu (raw video) nebo ploti;

— zobrazeni letovych SFPL a plant FUA;

—  grafické vyjadieni SFPL s aktualizaci;

— zobrazeni vysledki Safety Nets a pomocného monitorovani;

— provozni status.

V konfiguraci LetiStni fidici véz (TWR controller) musi pracovisté zabezpecovat
minimalné nasledujici funkce:

— zobrazeni obrazu vzdus$né situace v¢etné zobrazeni raw video nebo ploti;

— zobrazeni letovych SFPL a plant FUA;

— grafické vyjadieni SFPL s aktualizaci;

— zobrazeni vysledkl Safety Nets a pomocného monitorovani;

— provozni status.

V konfiguraci Ridici APP (APP controller) musi pracoviité zabezpe¢ovat minimalng
nasledujici funkce:

— zobrazeni obrazu vzdusné situace vcetné zobrazeni raw video nebo ploti;
zobrazeni SFPL a planti FUA;
grafické vyjadieni SFPL s aktualizaci;

— zobrazeni vysledkii Safety Nets a pomocného monitorovani;
— provozni status.

V konfiguraci Koordinator (PC) musi pracovisté zabezpe¢ovat minimalné nasledujici
funkce:

— tvorba, modifikace a zobrazeni SFPL;

—  grafické vyjadieni SFPL;

— moznost vydavani letového povoleni (pouze na sektorech ACC);
— zobrazeni aktualniho stavu sektorizace.
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V konfiguraci Asistent vedouciho smény (ASC) (n¢kdy také asistent fidiciho
letového provozu—supervizora (AWS)) musi pracovisté zabezpe€ovat minimalné nésledujici

funkce:

tvorba, modifikace a zobrazeni SFPL a planti FUA;
zobrazeni spravy letovych dat souvisejicich se SFPL;
management sektorizace;

fizeni taktické faze ASMT.

V konfiguraci Letova data (FD), musi pracovisté zabezpeCovat minimalné
nasledujici funkce:

tvorba, modifikace a zobrazeni SFPL a plani FUA;
zobrazeni spravy letovych dat souvisejicich se SFPL;
oprava dat;

zobrazeni aktualniho stavu sektorizace.

V konfiguraci Pracovisté pro usporadani vzdusSného prostoru (AMC) musi toto
pracovisté zabezpecovat minimalné€ nasledujici funkce:

tvorba, modifikace a zobrazeni plant FUA;

ptiprava AUP/UUP, feseni konfliktnich situaci;

pfijem a zpracovani pozadavkl na vyuziti vzduSného prostoru;
prace s NOTAMy;

zasilani, pfijem a prezentace textovych zprav.

V konfiguraci Ohlasovna letovych provoznich sluzeb (ARO) musi pracovisté
zabezpecovat minimalné nésledujici funkce:

zpracovani a pfedavani pozadavkl na vyuziti vzdusného prostoru;
piijimani a prezentace AUP/UUP;

prace s NOTAMy;

zasilani, pfijem a prezentace textovych zprav;

zpracovani a predavani FPL;

pfijem a prezentace statickych a dynamickych zprav informa¢niho podsystému
meteorologickych dat.

V konfiguraci Vedouci (S) musi pracovisté zabezpecovat minimalné nasledujici

funkce:

zobrazeni syst¢tmového managementu;

zobrazeni obrazu vzdus$né situace;

zobrazeni SFPL a planti FUA;

grafické vyjadieni SFPL s aktualizaci z polohy tracku;
zobrazeni nastaveného atmosférického tlaku;
zobrazeni aktualniho stavu sektorizace;

zobrazeni vysledkt Safety Nets;

vytizenost v Aol (pocty plant, trackt).
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Organizace dat a pristup k datiim
Prezentované objekty musi byt vykreslovany konzistentné.
Systém musi umoznovat ke konceptualnimu objektu ptifazovat data.

Zobrazeni vystrah, upozornéni a stavovych hlaSeni musi byt konzistentni ve vSech
oknech.

Optimalizace vstupu

Je-1i pouzito menu pro zadani povelu k vybranému objektu, musi byt zabezpeceno,
aby z menu bylo mozno zvolit pouze povely aplikovatelné na soucasny stav objektu.

V pfipad¢ uvedeném vyse nesmi byt polozky v menu neaplikovatelnych poveli
zobrazeny nebo musi byt zobrazeny s ptiznakem neaplikovatelného povelu.

6.6.5  Zpisobilost zobrazeni

Zobrazeni na jednotlivych pracovnich a technickych stanicich systému musi byt
zpusobilé¢ prezentovat informace potiebné k plnéni provozniho ukolu daného pracovniho
mista.

Prezentace obrazu vzdus$né situace

Obraz realné vzdusné situace musi byt prezentovan na pracovni stanici pracovisté EC
a obraz planované vzdusné situace musi byt prezentovan na pracovni stanici pracovisté PC.

Provozni data musi byt zobrazovdna na uzivatelsky definovatelném mapovém
podklade¢.

Prezentace konkrétni situace na konkrétni stanici musi byt logicky situovana do
jednotlivych oken, ve kterych musi byt mozné uzivatelské funkce ovladat pomoci grafickych
nastroju.

Mapovy podklad

Systém musi umoznovat vkladani uzivatelsky definovanych map prostfednictvim
datovych soubord.

Systém musi umoznovat vybér konfigurované skupiny map, kterd ma byt zobrazena.

Systém musi umoznovat vybér pro zobrazeni jednotlivych map z vybrané skupiny
map.

Systém musi umoznovat on-line vytvofeni mapy zpracovni stanice, kde je
zobrazovany obraz vzdu$né situace.

Systém musi byt schopen distribuovat on-line vytvofenou mapu ze zdrojové pracovni
stanice na dal$i vybrané pracovni stanice.

Systém musi dynamicky zobrazovat mapy prostorti s omezenym/zakdzanym letovym
provozem v zavislosti od jejich aktudlniho stavu.

Oblac¢nost

Systém musi zobrazovat dynamickou mapu oblacnosti generovanou informacnim
podsystémem meteorologickych informaci.

Mapa oblac¢nosti musi podkreslovat symboly a formulafe trackdi a nesmi prekryvat
kontury map ATC.
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Dynamicky obraz zjiSténych objekti ¢idly
Systém musi zobrazovat tracky, ploty a raw video.

V zavislosti na vybéru zdroje, musi zobrazovat polohy systémovych tracki,
filtrované polohy monoradarovych trackli, nefiltrované polohy ploti a raw video obrazl
ze scanconvertoru.

Zobrazeni systémovych trackii musi byt obnovované s periodou 4-12 s (musi byt
jako systémovy parametr nastavitelny pfi instalaci systému).

Monoradarové zobrazeni musi prezentovat filtrované a korigované polohy mistnich
trackli vybraného zdroje (korekce Sikmé vzdalenosti a systematickych chyb zdroje) nebo
nefiltrované korigované/nekorigované polohy plotl tohoto zdroje.

Obnovovani monoradarového zobrazeni musi byt synchronni s ota¢enim zdrojového
radiolokatoru.

Dynamicky obraz objektl zjisténych ¢idly musi obsahovat nasledujici prvky:
— symbol oznacujici polohu;

— symboly historie;

—  predikéni vektor;

— pfifazovaci ¢ara formulafte;

—  formulaf.

Pozi¢ni symbol musi zobrazovat polohu systémového tracku, filtrovanou polohu
monoradarového tracku, ¢idlem zméfenou polohu plotu.

Tvar polohového symbolu tracku musi byt zavisly na atributech zobrazovaného
tracku. Pozi¢ni symbol plotu musi byt vzdy kruh s konfigurovatelnym primérem.

Pocet polohovych symbolil historie tracku musi mit operator moznost nastavit on-
line v rozmezi 0—15, pocet pozicnich symboll historie plotu musi byt nastavitelny off-line
konfiguraci v rozmezi 0-5.

Predikéni vektor musi byt tsecka s pocatkem v polohovém symbolu tracku umérna
(orientaci a délkou) aktudlni vypocitané rychlosti daného tracku.

Velikost predikéniho vektoru musi mit operdtor moznost nastavit tak, aby jeho
velikost odpovidala ¢asu 0—10 minut.

Prifazovaci ¢ara formulafe musi spojovat symbol tracku s jeho formularem.
Operator musi mit moznost nastavit obsah formulare.

Systém musi operatorovi umoziiovat nastavit font pisma ve formulédii vybérem
z pteddefinované nabidky.

Systém musi umoziovat rozliSit podle zobrazeni polohového symbolu tracku a jeho
formuléfe nasledujici varovani a upozornéni:

—  porucha radiového spojeni, inos, nebezpeci;
- SPI;

— STCA, MSAW, FPLCA a APW;

—  duplicita kédu SSR.

STCA a APW musi byt vybérové zobrazovany pouze na pracovni stanici, ze které je
track, kterého se tato varovani tykaji, akceptovan pro fizeni.

Pii vyhodnoceni STCA musi byt systém schopen alfanumericky i graficky zobrazit
aktualni odstup a vypocitany ¢as konfliktni situace (splnéni podminek pro konfliktni situaci).
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Ve formuléfich trackd, jejichz hodnota vysky zmodu ,,C* je pod nastavenou
pfevodni letovou hladinou musi byt vyska, ziskand z moédu C, korigovana podle zadané¢ho
atmosférického tlaku (QNH/QFE).

Zobrazeni standardni korigované hodnoty vysky musi byt barevné odliSeno pro
jednotlivé druhy atmosférického tlaku (QNH/QFE).

Operator musi mit moZnost volby, zda ma byt pod pfevodni hladinou prezentovana
ve formulafi tracku korigovana nebo nekorigovana vyska z modu C.

Pro minimalizaci formuléafe tracku musi mit operator moznost konfigurovat jeho
obsah on-line.

Konfigurace formulafe tracku musi byt spolecnd pro vSechny tracky v radarovém
okn¢ a nezavisla pro jednotliva oteviena radarova okna.

Systém musi zabezpeCovat, aby SSR kod byl zobrazovan pouze u trackd,
které nejsou korelované s SFPL (pfekryvani Call sign / SSR kod ve formulafi tracku).

Systém musi umozZiovat rychlou selektivni volbu zobrazeni udaji kompletniho
aktualniho SFPL prostiednictvim formulare tracku.

Systém musi indikovat na pracovistich EC odchylky od SFPL.
Systém musi indikovat na kazdém pracovisti aktualni nastaveni sektorizace.

Systém musi zobrazovat dynamicky raw video obraz z prohlizece a prevadéce dat
(scanconvertoru) nebo z plotli nad mapovym podkladem, které ale musi byt nizs$i vrstvou
zobrazeni pod polohovymi symboly trackt a jejich formulafi.

Grafické nastroje

Systém prostfednictvim implementovanych grafickych nastroji musi umoziovat
provadét méteni a dalsi Cinnosti, potfebné pii vykonném fizeni letového provozu.

Zobrazeni vzdalenosti a azimutu

Systém musi umoZiiovat zobrazovat azimut a vzdalenost mezi dvéma body, z nichz
ani jeden nemusi byt polohovym symbolem tracku.

Jestlize jeden nebo oba vybrané body pro méteni vzajemné vzdalenosti a azimutu
jsou polohové symboly tracku, pak musi byt zobrazovana data azimutu a vzdalenosti
obnoveny vzdy pii zméné polohy symbolu tracku, a to az do doby manuélniho zruseni této
funkce nebo do ukonceni tracku.

JestliZe jsou oba vybrané body polohovymi symboly trackil, musi systém umozZiovat
zobrazovat ve formuléfi tracku navic rozdil jejich vysek vypocitany jako rozdil hodnot
udévanych médem ,,C*.

Jestlize je jeden vybrany bod polohovym symbolem tracku a druhy je pevnym
bodem, musi systém umoziiovat zobrazovat ve formulafi traté extrapolovany c¢as k bodu,
vypocitany podle vektoru rychlosti tracku.

Systém musi umoziiovat aktivovat zobrazeni vzdjemného azimutu a vzdalenosti pro
neomezeny pocet dvojic bodil v kazdém radarovém okné.

Zobrazeni usekii letu a FPLCA (MTCD)

Systém musi umoznovat na zékladé SFPL grafické zobrazeni celé planované
trajektorie letu v horizontalni rovin€ pro vybrany systémovy track.

Systém musi umoznovat zobrazovat pro korelovany let aktualni usek trati z pozice
daného tracku do nasledného planovaného bodu trati.
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Pro lety mimo Aol musi zaCinat zobrazeni traté¢ na prvnim znamém planovacim bodu
(nejpozdéji na vstupnim bodu do Aol pro dany SFPL).

Lety vystupujici z Aol musi byt zobrazovany az na prvni bod mimo Aol (nejméné
vystupni bod z Aol pro dany SFPL).

Systém musi umoznovat indikovat formou FPLCA jednotlivé lety, pro které jsou
volitelné vypocitané odchylky od SFPL v aktudlnim tseku trati (Cas, trat’ a vyska) vétsi
nez nastavené meze.

Predani letu (Handover)

Systém musi umoziovat vybér tracku akceptovaného v daném sektoru pro fizeni
a jeho nabidku k pfedéni pro fizeni do jiného vybraného sektoru.

Systétm musi automaticky generovat potvrzeni pfevzeti nabizeného tracku
zdrojovému pracovisti.

Symbol polohy a formulai pteddvaného/piebiraného tracku musi byt na zdrojovém
a cilovém sektoru zobrazovan odliSnou barvou az do potvrzeni ptevzeti cilovym sektorem.

Zobrazeni geografickych souiadnic

Systém musi prubézné zobrazovat geografické soufadnice (zemépisna Sitka a délka)
polohy kurzoru v aktudlnim radarovém okné.

Radiovy zamérovac (VDF)
Systém musi umoznovat piipojeni datového kanalu VDF.

Systém musi zobrazit signdl z VDF jako ¢aru z mista zaméfovace do sméru piijmu
signalu na zvoleném kmitoc¢tu VHF.

Parametry ¢ary musi byt konfigurovatelné oft-line.

6.6.6  Seznamy leti
Seznam leta s indikaci STCA

Seznam STCA musi obsahovat zobrazeni dvojic letd, u kterych byla indikovana
konfliktni situace nebezpecného pitiblizeni.

Do seznamu musi byt mozné piidat ikony, barva ikony musi byt zelena, pokud
je seznam prazdny nebo cervena, pokud je v seznamu alespon jedna polozka.

Pro kazdou polozku v seznamu jsou zobrazovany nasledujici informace:

— potadové Cislo;

— volaci znaky nebo SSR kod letii, jimz hrozi konfliktni situace.

Pro kazdou polozku v seznamu musi byt graficky zobrazovany nasledujici doplitkové
informace:

— Cas, kdy bude vyvoldna konfliktni situace (splnéni zadanych podminek pro
konfliktni situaci);

— Cas, kdy bude dosazen minimalni odstup a hodnota tohoto odstupu;

— grafickd pozice (poloha) dvojice, pro kterou je indikovano STCA.

Seznam lett s indikaci mozZné konfliktni situace (FPLCA)

Seznam FPLCA musi obsahovat zobrazeni dvojic letli, u kterych byla indikovana
konfliktni situace na aktualni SFPL.

Do seznamu musi byt mozné piidat ikony, barva ikony musi byt zelena, pokud
je seznam prazdny nebo cervena, pokud je v seznamu alespon jedna polozka.
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Pro kazdou polozku v seznamu musi byt zobrazovany nésledujici informace:
—  Call sign (volaci znak);

— Casova odchylka od planovaného ¢asu na nasledujicim bodu trati;

— odchylka od planované trati;

— odchylka od planované vysky.

Zadavani poveli

Systém musi umoZiiovat rychlé volani funkei pfedani letu a operaci koordina¢nich
funkei k danému letu.

Vybér tracku pro zadani povelu musi byt mozno provést bud’ kliknutim na polohovy
symbol tracku nebo na pole ve formulafi tracku.

Vybér SFPL pro zadani nového udaje (zména hodnot) nebo piikazu (akceptace,
ztrata schopnosti RVSM, vydani letového povoleni apod.) musi byt mozno provést kliknutim
na definované pole grafické prezentace piislusného SFPL.

Pti zadavani povelu pies pole formuléafe tracku, musi vstupni menu ziistat statické
az do ukonceni vstupu.

Rizeni zobrazeni

Musi byt provedeno pro vybrané zdroje informaci o poloze, zobrazeni oblacnosti,
jednotlivé provozni funkce a stavy, nastaventi filtrQ, stfedu a rozsahu zobrazeni.

Vybér zdroje
Systém musi umoznovat separatné pro kazdé radarové okno volbu zobrazeni
systémovych trackti, monoradarovych tracki z vybranych ¢idel a ploti z vybraného cidla.

Zobrazeni systémovych trackii / monoradarovych trackti / plotd musi byt vyrazné
odliseno.

Vybrany zdroj polohové informace musi byt indikovan v titulnim fadku okna.

Vybér zobrazeni obla¢nosti

Systétm musi zobrazit mapu oblacnosti zpracovanou podsystémem dat
z meteorologickych radiolokétord.

Systétm musi umoziiovat individualni nastaveni prahové urovné intenzity
zobrazované oblacnosti.

Vybér funkei

Systém musi umoznovat aktivovat zobrazeni jednotlivych ATC nastroji vzdy pro
vSechny tracky najednou s moznosti definice oblasti, ve kterych se maji/nemaji pouZzivat.

Letové filtry

Systém musi umoznovat nastavit spodni a horni vySkovou hranici, pod/nad kterou
je zobrazeni trackl nepfedanych danému sektoru filtrované.

Tracky s nouzovymi SSR kédy a tracky akceptované pro fizeni v daném sektoru
nesmi byt zahrnuty do vyse uvedenych filtraci.

Operator musi mit moznost letové filtry zapnout/vypnout spolecné pro vSechny
tracky.
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Zobrazeni vystiedéni a rozsahu

Po pfihlaSeni se uzivatele na pracovni stanici systému musi byt provedeno
automatické vystfedéni a nastaveni rozsahu vSech ptehledovych oken podle ulozené
uzivatelské konfigurace.

Systém musi umoznovat zménu vystiedéni do libovolného uZzivatelem zadaného
bodu a vystfedéni do pfeddefinovaného bodu separatné pro kazdé radarové okno.

Systém musi umoZiiovat nastavit méfitko zobrazeni v jednotlivych oknech vybérem
z preddefinovanych hodnot a to plynule.

Systém musi umoznovat rychlé nastaveni radarového okna na preddefinovany stied
a rozsah.

Systém musi umoziovat pro radarové okno zobrazit na jeho levém a spodnim okraji
dalkové stupnice s nulou v mistech, ktera odpovidaji preddefinovanému bodu.

Poloha formulare tracku

Systém musi umoziiovat manualni zménu polohy formuléie tracku pro vybrany
track.

Poloha formuléte tracku musi byt plné nastavitelna jak ve smyslu kruhové orientace,
tak 1 vzdalenosti ve vztahu k polohovému symbolu tracku.

Systém musi umoziovat zapnout rezim, ve kterém se polohy formuldit ve vztahu
k polohovym symbolim tracki dynamicky méni tak, aby se zamezilo jejich piekryvani.

Operator musi mit moZnost zapnout/vypnout reZim automatického zamezeni
prekryvani formulafa trackd, a to nezévisle na kazdé pracovni stanici.

Soucasné zobrazeni vice radarovych oken

Systém musi umoziiovat soucasné zobrazeni az deseti radarovych oken na jedné
pracovni stanici.

Pro kazdé radarové okno musi byt mozné nezavislé nastaveni jeho velikosti
a umisténi, zdroje dat, letovych filtrii, polohy formulait, vystfedéni a rozsahu, konfigurace
mapového podkladu.

Systém musi prezentovat vystrahy a zvyraznéni konzistentné ve vSech otevienych
ptehledovych oknech.

Vstupni mechanismus musi byt identicky ve vSech oknech.

6.6.7  Zobrazeni letovych planii

Letové plany musi byt zobrazovany na jednotlivych pracovnich stanicich v zavislosti
na aktualnim stavu provedené sektorizace a konkrétnim urceni a nastaveni dané stanice.

Seznam letovych plani

Na pracovnich stanicich PC musi byt letové plany prezentovany formou stripli na
elektronickém tabletu.

Na tabletu musi byt fazeny stripy aktivnich letovych planti podle zadanych kritérii,
v uzivatelem definovanych skupinach a to do sloupcti nad liSty uréené pro danou skupinu.

Na pracovnich stanicich EC, kde je prezentovan i obraz vzdu$né situace, musi byt
letové plany prezentovany formou stripii ve stripovych oknech. Pro kazdou uzivatelem
definovanou skupinu musi byt vyhrazeno samostatné stripové okno. Do oken musi byt stripy
razeny podle zadanych kritérii.
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Skupiny musi byt vytvaifeny podle zvolenych naviga¢nich bodl. Plany musi byt
fazeny do skupin podle statického tazeni (Entry point) nebo podle dynamického fazeni
(Current point).

Systém musi zabezpecovat, aby se letové plany v jednotlivych skupinach tridily
podle volaciho znaku (Callsign), pfedpokladaného ¢asu (Estimated time), nebo letové hladiny
(Flight level).

Musi byt mozné vytvaret jednu specidlni skupinu pro vojenské letové plany a jednu
specialni skupinu pro minimalni FPL.

Na pracovnich stanicich FD musi byt letové plany prezentovany formou seznamii
v piehlednych tabulkach. V jednotlivych tabulkdch musi byt mozné definovani funkci. Do
jednotlivych seznami v tabulkdch musi byt pfichozi zpravy fazeny podle toho, kterd kritéria
spliuji.

Kompletni data kazdé zpravy musi byt mozné zobrazit jednotlivé kliknutim na jeji
indikator v ptislusSném seznamu nebo skupinové pro celou tabulku.

Stripy letovych plani musi obsahovat minimalné nasledujici data:

— volaci znak letadla;

—  kod palubniho odpovidace (SSR mode 3/A code);

— typ/pocet/kategorie letadla;

— cestovni rychlost letu;

—  letiSté a Cas vzletu;

—  letisté a Cas urceni;

— cestovni letova hladina;

— koordinac¢ni letova hladina na vystupu z fizené oblasti;

— povolena a skute¢na letova hladina na vstupnim bodu do fizené oblasti;

— body traté ur€ené kodovym oznacenim (nazvy radionavigacnich zatfizeni, ICAO
oznaceni letist, oznaceni vojenskych otocnych bodl, zemépisné soufadnice),
¢asem preletu a letovou hladinou;

— informativni text;

— docasna poznamka;

— pravidla a druh letu;

— schopnosti k RVSM;

—  koordinac¢ni faze;

— ostatni informace (ICAO pole 18).

Stripy se musi zobrazovat s volitelnym obsahem. Barva ordmovani stripu musi byt
zavisla na tom, zda se jedna o odlet z FIR, pfilet do FIR, vnitrostatni let nebo prelet.

Na tabletu / ve stripovych oknech musi byt mozné voliteln¢ zobrazovat:
— stripy vSech letovych plant, pokud patii do nékteré z definovanych skupin,

— stripy vSech letovych planti, pokud patifi do nékteré z definovanych skupin,
ztoho aktivni stripy ve vztahu k definovanému sektoru se musi zobrazit
normalnim zptisobem a neaktivni stripy méné vyrazné¢.
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Piedbézna aktivace letu

Systém musi umoznovat rychlé vytvotreni zpravy s propoctem (estimate) pro letovy
plan, u kterého neni automatické hlaseni (notifikace).

Zobrazeni systémového managementu

Funkce operacniho a technického managementu nesmi byt soustfedéné do jedné
pracovni stanice. Musi byt implementované v jednotlivych technologickych stanicich na
technickém sale. Kazda z téchto stanic musi mit své vlastni zobrazeni.

6.6.8 Provozni management
Systém musi umoziovat:
— indikaci stavu vSech svych logickych komponenti;
— manualni aktivaci/deaktivaci logickych komponentu;
— manualni pfepnuti mezi logickymi komponenty (hlavni/zalozni (main/backup));

— provadéni managementu zdznamu dat.

6.6.9 Technicky management
Systém musi umoZznovat:
— indikaci stavu vSech svych fyzickych komponentt;
— zobrazeni seznamu technickych chybovych hldseni generovanych uvniti
systému;

— zapnuti zvukové signalizace pro indikaci chybovych stavi.

Sprava letovych dat

Systém spravy letovych dat v sobé musi zahrnovat jejich kontrolu, zobrazeni
amoznost pfipadné opravy takovych zprav, které UspéSné neprosSly syntaktickou nebo
sémantickou kontrolou, pfipadn€ maji jiny nedostatek (napt. vstup z neopravnéného zdroje).

ProhliZeni a oprava letovych plani

Systém musi umoziiovat na pracovisti FDO zobrazit vSechny dorucené zpravy FPL
a souvisejici zpravy ATS.

Systém nesmi umoznovat vice uzivatelim soucasné provadét aktualizaci jednoho
SFPL.

Systém musi umoznovat provadét nasledujici Cinnosti:

— vytvaret SFPL;

— prohlizet, aktualizovat, dopliiovat a smazat SFPL;

— priradit SSR kod k SFPL;

— znovu vyvolat SFPL, ktery je ve stavu TERMINATED.

Oprava externich zprav

Systém musi umoZiovat zobrazeni seznamu zprav ATS, u kterych byla indikovana
syntakticka nebo sémanticka chyba nebo které jsou uréené pro manualni zpracovani.

Pro manipulaci se zpravami musi byt dostupné nasledujici funkce:
— zobrazeni zpravy a divodu pro jeji manualni zpracovani;
— smazani zpravy;

— oprava zpravy.
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Systém musi zabezpecovat:

— opravu zpravy bud opravou jejiho obsahu/formétu nebo pfimym zaddnim dat
ze zpravy do odpovidajiciho SFPL;

— Ttazeni zprav do seznamu podle priority, kterd vychdzi nejprve z druhu zpravy
a nasledné¢ z ¢asu jejiho pfijmu.

Prirazovani zprav

Systém musi umoZnovat:

— automatické pfifazeni zpravy k pfislusSnému SFPL;

— extrahovat data ze zvoleného SFPL do pozadované zpravy.

Zobrazeni meteorologickych informaci

Zobrazeni kompletnich meteorologickych informaci musi byt zabezpefeno
informacnim podsystémem.

Systém musi byt schopen zobrazit informace néasledujicich meteorologickych dat:

— SYNOP - informace o pocasi na meteorologickych stanicich (zpravy typu SM,
SI a SN);

— METAR - letecké meteorologické zpravy (zpravy typu SA);

—  SPECI — nepravidelné letecké meteorologické zpravy (zpravy typu SP);

—  TAF — letistni predpovédi (zpravy typu FC a FT);

— QNH - oblastni QNH tlak (zpravy typu FX);

— textové zpravy — letové ¢i meteorologické predpovédi a vystrahy (zpravy typu
FP a WO).

Vsechna Sifena meteorologickd a radarova data RXD musi obsahovat ¢as méteni
a ur¢enou dobu platnosti RXE.

Informace, kterym vyprsela doba platnosti, nesmi byt systémem zobrazovany.

Pokud vstupni zpradva neni systémem automaticky dekodovana, musi byt mozné
ji editovat nebo smazat na ur¢ené pracovni stanici.

Zobrazeni dopliikovych letovych informaci

Zobrazeni dopliikovych letovych informaci musi byt zabezpeceno informacnim
podsystémem.

Systém musi byt schopen zobrazit zpravy typu NOTAM.

Systém musi byt schopen automaticky pridavat, ménit a rusit zpravy typu NOTAM.

Informace o provozu a stavu systému

Pracovni stanice musi byt schopna zobrazit tyto informace o provozu a stavu
systému:

— datum a Cas;

— urceni stanice;

— zadané QNH/QFE;

— zadana ptfevodni hladina;

— dostupné/nedostupné systémové funkce (STCA, MRT...);

— dostupné/nedostupné externi zdroje dat (OLDI, AFTN, radiolokatory...);

—  pocet aktualnich SFPL;

— pocet zobrazenych trackd.

52



COS 584106
1. vydani

6.7 Vyevik
6.7.1  Priprava vycviku

Systém musi generovat prostiedi, které musi ur€ovat provozni souvislosti a musi byt
charakterizovano strukturou vzdusného prostoru, zemépisnym urenim, meteorologickymi
podminkami a konfiguraci vnéjSich center, rozmisténim radart atd.

Systém musi umoznovat zadat letecka, meteorologicka a konfigura¢ni data.

V systému musi byt mozné konfigurovat prvky vzdusného prostoru, jako jsou letiste,
navigacni body, letové traté, FIR, TMA a sektory.

Systétm musi umoznovat konfigurovat polohy piehledovych cidel a jejich
charakteristiky, koordina¢ni parametry a specifikaci vykonnostnich a provoznich
charakteristik letadel.

O chybéch konfigurace prostfedi musi byt uZivatel informovan pomoci chybovych
Zprav.

Systém musi byt schopen vytisknout parametry prosttedi na urc¢enych tiskarnach.

Priprava cvieni
Cvic¢eni musi definovat chovani v rdmci prostiedi a musi byt charakterizovano
vzorkem provozu a Casovym rozpétim.

Systém musi umoznovat zadat parametry letu a casové udélosti uskupené do jednoho
souboru cviceni a jednozna¢né je pojmenovat.

Systém musi umoziovat aktualizaci existujiciho cviceni.
Systém musi v rdmci cvi¢eni umoziovat vyuzit tyto prvky:
lety OAT a GAT;

—  Cas zacatku simulace cile vzhledem k zacatku cvieni;

koordina¢ni zpravy a
—  zvlastni udélosti (porucha motoru, selhani radiové komunikace, stav nouze atd.).

Systém musi umoziiovat zadani profilu vétru ve tvaru 3-D mfizky s definovanou
rychlosti a smérem vétru pro kazdou buniku v siti.

Systém musi zabezpecovat, aby bylo mozné spustit pouze kompletni a korektni
cviceni.

Systém musi zabezpecCovat, aby bylo mozné vytvoftit az ¢tyfi hodinova cviceni.

Uzivatel musi byt systtmem upozornén na chyby ve specifikaci jednotlivych
elementi cviceni nebo v kompletni definici cviceni.

Systém musi byt schopen tisku scénare cviceni na uréenych tiskarnach.

6.7.2  Provadéni vycviku

Dozor nad vycvikem

Systém musi umoziovat plné fizeni priabéhu cviceni lektorem vycviku.

Lektor musi mit moznost urcit, které pracovni pozice budou pouZzity v ramci cvi¢eni
a jaké funkce budou zastavat.

Systém musi umoznovat lektorovi zobrazit seznam stanic ve skuping.

Systém musi podporovat néasledujici fidici funkce:

—  zahdjeni a ukonceni cviceni;

— pozastaveni pribéhu cvicent;

—  ptehrani celého cviceni nebo jeho jiz uskute¢néné Casti.
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Systém musi umoZznovat:
—  pozastavit cviceni;

— prehrat jeho doposud uskuteénénou cast a nasledné pokracovat ve cviceni
od pozice, ve které bylo cviceni pozastaveno.

Systém musi byt schopen provadét soubézné cviCeni az v osmi pracovnich

skupinach. V kazdé skupin€ musi byt mozné simulovat az sto cilt.

6.7.3

Vyecvik Fizeni letového provozu
Pro potfeby vycviku musi systém:
—  pocitat polohu tracku podle pldnované trasy nebo podle pokynt instruktora;

— automaticky simulovat zacatek tracku v planovaném c¢ase a zabezpecovat
odlozeni simulace na pokyn instruktora;

— ovliviiovat rychlost tracku rychlosti a smérem vétru;

— zvypoctené polohy imitovat plynuly manévr, pfiznany pro skutecné letadlo
v ramci zmény kursu, udrzovat letovou hladinu atd.

Emulace provozniho prostiedi

Emulace monoradarového zpracovani

Systém musi byt schopen simulovat raw video a ploty.

Zobrazovana pozice musi korespondovat s pozici, ve které byl objekt zachycen

paprskem radiolokétoru.

Radarova informace musi byt generovéna synchronné s otdenim radiolokatoru

a podle konfigurovanych charakteristik radiolokatoru.

Instruktor

Instruktorovi musi byt:

— zobrazovan seznam vSsech letl jesté pted jejich aktivaci;
— prezentovana stejna vzdus$na situace jako zakovi.
Instruktort musi byt:

— schopen pfevzit kontrolu nad vSemi lety ve skuping;

— barevnym odliSenim letu v seznamu letl informovan, ktery cil ma pfifazen,
ktery je pfifazen jinému instruktorovi ve skupiné, a ktery je nepfifazen;

— schopen sledovat let a navigacni plan kteréhokoliv vybraného letadla.

Systém musi byt schopny poskytnout instruktorovi naviga¢ni informace (dobu letu

do bodu, vzdalenost od bodu atd.).

Instruktor musi byt schopen provést s fizenym letadlem nésledujici tukony:
— zatoCit na pozadovany kurs;

— vystoupat nebo sestoupat na pozadovanou vysku;

—  zmgénit rychlost;

— nastavit rychlost stoupani/klesani;

— nastavit naklon (bank) pfi zmén¢ kursu;

— nasmeérovat let na bod;

— vyvolat krouzeni letadla (holding nebo orbit);
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— ovladat SSR odpovidac;

— zmeénit trat’ letu;

—  vratit se na planovanou trasu;

— pozastavit generovani RD.

Vsechny provadéné tkony s fizenym letem musi byt mozno zadat jako ¢asovany

Zak

Systém musi zabezpecCovat, aby:

—  zak vykonaval ¢innost EC nebo PC podle typu pracovni stanice;

— HMI zaka bylo identické s provoznim HMI;

—  zak mohl pracovat samostatn¢ nebo ve skuping s ostatnimi zaky;

—  byly zakovi dostupné viechny nastroje ATC popsané v kapitole 6 tohoto COS;

— chovani vSech simulovanych systémovych funkci bylo srovnatelné s redlnym
chovanim téchto funkci v provoznim vyuziti;

— mohl zék akceptovat a piedavat cile v ramci své pracovni skupiny.

Zaznam

Systém musi:

— zaznamenavat vSechny polozky, nutné pro reprodukci nahraného zaznamu
pracovni pozice zaka tak, aby uspofadani oken, jejich obsah a ¢innosti zaka
mohly byt reprodukovang;

— umozinovat zaznam veskeré hlasové komunikace v rdmci dané pracovni pozice.

Funkce pro analyzu a spravu systému

Funkce pro analyzu

Piehravani

Systém musi umoziovat:

— pasivni i interaktivni pfehravani;

— ptehravani zdznamt na ur¢ené pracovni stanici.

Pracovni stanice wurend pro piehravani zaznamii nemusi byt zapojena

v systémové LAN. V tomto ptipad€ musi byt umoznéno, aby zdznamy bylo mozné na stanici
prenaset prostfednictvim prenosového média (naptiklad disky CD, DVD).

Systém musi umoznovat neptetrzité prehrani jednohodinového ¢asového tuseku.

Cas po¢atku prehravani musi byt mozné nastavit s diskretizaci 1 s.

Rychlost prehravani musi byt mozné nastavit v téchto nasobcich 0,5x; 1x; 2x; 4x; 8x.
Systém musi umoziovat pozastaveni piehravani (pause), kdy se vytvofi staticky

obraz a opétovné pokracovani v prehrdvani zdznamu.

Cas zah4jeni pfehravani zdznamu aktualni hodiny musi odpovidat ¢asu, pottebnému

na kopirovani zdznamu ze zdznamové stanice na centralni archivaéni pocita¢ a je kratsi
nez 5 minut.

Systém musi umoznovat provadéni tiskovych vystupll ze zaznamt dat.

Pasivni piehravani
Systétm musi umozZnovat prehravku az cCtyf vybranych hovorovych kanala

sfazovanych s ostatnimi zaznamenanymi daty, vybranymi k ptehravce.
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Pii pasivnim pfehravani musi byt reprodukovéano piesné to, co operator na obrazovce
pracovni stanice vid¢l a jaké akce provadél v dob€ nahravéni.

Interaktivni pirehravani

Nastaveni zobrazeni pfi interaktivnim pfehravani musi odpovidat posledni ulozené
konfiguraci na piehravaci stanici a pied spuSténim zdznamu musi byt mozné ji zménit.

V pribcéhu interaktivniho piehravani musi byt na piehravaci stanici dostupné
vSechny funkce fizeni zobrazeni, které ma zobrazeni ptehledu na provozni pracovni stanici.

V pribéhu interaktivniho piehravani musi byt na piehravaci stanici dostupné
vSechny funkce vyuZivané pro fizeni letového provozu 1 vSechny Safety Nets
implementované na provozni pracovni stanici (STCA, APW, korelace s letovymi plany, vybér
zdroje dat atd.).

6.8.2 Redukce dat
Nastroje pro redukci dat

Systém musi obsahovat nastroje k vybéru prvkii zdznamu podle zadanych kritérii
a nastroje k jejich prezentaci v grafické nebo textové formé (podle charakteru danych prvki).

Systém musi umoznovat ze zdznami extrahovat tato data pro naslednou analyzu:
— vSechny letové plany a jejich obnoventi;

— vSechny ploty a tracky;

— vSechny zpravy (pfijem i vysilani) v kandlech externich entit;

— vSechna varovani a upozornéni vygenerovana systémem;

— provozni status jednotlivych logickych prvki systému véetné sektorizace;

—  pocty druht zprav podle zadanych kritérii.

Mozna vybérova kritéria musi byt dana kombinacemi nasledujicich udaji:

— Casovy interval,

— typ zpravy nebo datova kategorie (track, SFPL, stavy komponentt atd.);

— hodnota prvku dat (¢islo tracku, volaci znak (callsign) atd.).

Extrahované prvky, které obsahuji informace o poloze, musi byt mozné vykreslit na
zvoleném mapovém podkladu.

Systém musi umoznovat vytisknout/zakreslit extrahovand data na tiskarné/
/ soutfadnicovém zapisovaci.

6.8.3  Aktualizace uzivatelského nastaveni systému — adaptace prostredi systému
Sprava dat a jejich Sifeni v systému
Systém musi:

— obsahovat mechanismy pro vytvareni a dopliiovani dat popisujicich prostiedi
systému a to v rozsahu popsaném v nasledujicich odstavcich;

— umoziovat import nékterych kategorii dat popisujicich prostiedi z datovych
soubortl obsazenych na pfenosnych zaznamovych médiich;

— zabezpecovat kontrolu kompletnosti a konzistentnosti Sifenych dat;

— po kazdém updatu umozilovat rozSifovani dat na vSechna konfiguraéné
definovand pracovisté.
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Piehledova data
Systém musi umoziovat:

— v procesu své implementace definovani RASV, ktera piesahuje hranice FIR na
kazdé stran€ minimaln€ o 30 NM;

— zadavani konfiguracnich dat pfipojenych cidel;
— nastavovani parametri radiolokacnich procestt sledovani drédhy letu pro
ptizptsobeni systému redlnému prostiedi;

— nastavovani vzdalenostnich filtr pro kazdé ¢idlo.

Letecka data a data popisujici vzdusny prostor
Systém musi umoznovat definovat nasledujici prvky:
—  leti$te;

— majaky a vyznamné body;

—  traté;

— FIR, TMAs;

— zakéazané, omezené a TSA prostory;

— soufadnice;

- Aol

Systém musi umoZznovat provadét sektorizaci v ramci definované Aol s vertikalnim
a horizontalnim ohrani¢enim, véetn¢ vlozenych sektort.

Distribuce a prenos koordinacnich dat

Systém musi umoZnovat:

— off-line definovani distribu¢nich pravidel pro prenos zprav ATS;

— nastaveni ¢asovych parametrii pro rozesilani a potvrzeni zprav ATS.
Kategorizace SSR kédi

Systém musi umoziovat:

—  kategorizaci kodti SSR;

— automatické/ruéni zadavani koda SSR.

Prostory pro vyhodnocovani STCA
Systém musi umoZnovat:
— definovat prostory, ve kterych ma/nema byt vyhodnocovany STCA;

— nastaveni nasledujicich parametri STCA spolecnych pro vSechny prostory,
ve kterych maji byt STCA vyhodnocovany:

—  cas predikce konfliktni situace,
— minimalni horizontalni odstup,

— minimalni vertikdlni odstup (samostatné pro piipad dvou letadel
vybavenych pro RVSM a nachézejicich se ve vySkovém pasmu uplatiiovani
RVSM a samostatné pro skupinu vsech ostatnich ptipadit),

— spodni vyskova hranice,

—  minimalni rychlost.

Prostory chranéné pomoci APW
Systém musi umoziovat:
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— definovat prostory, které maji byt chranéné pomoci APW, definice musi byt
dana horizontalni a vertikdlnimi hranicemi prostoru;

— definovat prostory chranéné pomoci APW, odvolavkou na jiz definované TSA,
zakdzané prostory, prostory s omezenym provozem atd.

V piipadé prostori s omezenym provozem musi byt APW pro né automaticky
aktivovan/deaktivovan v zavislosti od aktualné zadaného stavu vyuzivani téchto prostorii
provozovatelem, kterému byly do¢asné piidéleny.

Varovna funkce pfi nedodrZeni minimalni bezpe¢né vysky MSAW

Systém musi umoziiovat vlozeni mapy s definovanymi minimalnimi vySkami
radiolokaéniho vektorovani pro jeji definované polygony (MRVA).

Vzhledem k parametrim vloZené mapy musi provadét vypocty polohy tracki a pii
nedodrZeni nastavenych parametriit musi zobrazit varovani.

Systém indikace moZné konfliktni situace (FPLCA)
Systém musi umoziovat:

— uplatnovani FPLCA v ramci Aol;

— definovat parametry pro vypocet FPLCA v celé Aol.

6.8.4  Adaptace HMI
Konfigurace a atributy zobrazeni

Systém musi umoznovat definovat atributy a konfiguraci jednotlivych oken vcéetné
titulku okna.

Mapy ATC

Systém musi umoziovat definovat konfiguraci map samostatné pro kazdé radarové
okno.

Kazda mapova konfigurace musi obsahové poskytovat mapy s prvky nasledujicich
kategorii:

— rozdéleni vzdusného prostoru (FIR, TMAs atd.);

—  hranice sousednich sektort;

—  hranice vlastniho sektoru;

— omezeni vzduSného prostoru (zakdzané, omezené, docasné prostory apod.);

— majaky a body;

— traté a letové koridory;

—  letisté;

— prodlouzené osy drahy;

—  geografické objekty (hranice objektt, rozlehlé¢ vodni plochy, feky apod.).

Systém musi umoziovat:

— aby mapy obsahovaly i1 textové fetézce piifazené ke grafickym objektim. Toto
piifazeni musi ziistavat neménné 1 pfi zméné métitka nebo vystiedéni;

— aby mapy, které predstavuji prostor, mohly byt prezentovany obrysem nebo
vyplnénou plochou;
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— definovat pro jednotlivé mapové prvky vrstvu, ve které maji byt zobrazovang,
¢imz musi byt dosazeno vhodného piekryvani/nepiekryvani téchto prvki.

Zobrazeni vzdus$né situace

Systém musi umoZnovat:
— nastavit obsah formulafe tracku on-line nezavisle pro jednotlivé pracovni stanice

a pro jednotliva pfehledova okna téchto stanic;

— uzivateli konfigurovat do formulare tracku nésledujici polozky nezavisle pro
kazdé radarové okno pracovni stanice:

zvlastni ptiznaky (extra attributes);
volaci znak (Callsign) / Mod-3A;
mod — 3/A;

mod — C;
moéd — C / sttedni vyska (M height);
rychlost (velocity);

sledovaci radiolokéator (tracking radar);
vystupni (navigaéni) bod (exit point);

novy mod — 3/A;
mod-1, mod-2;
mistni ID;

mistni ID + modifikator;
ID vsech cilu (all target ID),
charakter tracku (Track Quality).

Systém musi umoZnovat:
—  pro zobrazeni udaji vybrat ve formuléii tracku font z pfeddefinované mnoziny
fontd, které se 1i8i velikosti, tvarem a tlouStkou. Vybér fontu musi byt jednotny
pro radarové okno;
— konfiguraci zobrazeni elektronickych stripti definovanim skupin, pravidel tfidéni

ve skupindch a obsahu zobrazovaného stripu.

Vyhledavani zavad hardwaru

Vsechny fyzické komponenty systému musi mit implementovany bud’ BITE nebo
musi byt mozné provadét jejich diagnostiku pomoci testovacich zafizeni tak, aby bylo mozné

vyhledat vadny HW komponent az do irovné nejmensi vymenitelné jednotky.

Test systému

Systém musi byt vybaven zdroji testovacich dat, které umozni emulovat externi

rozhrani.

Systém musi umoznovat vyuzit ziznamy piehledovych dat pro testovani systému.

Bezpecnost systému

Piistup do systému musi byt mozny pouze po zadani platného jména uZivatele

a hesla.

Pfistupova prava k systtmovym souborim a funkcim musi byt piidélovana
jednotlivym uZzivatelim spravcem systému.
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Systém musi zabezpecit, aby mél uzivatel ptistup k souboriim a funkcim podle toho,
jaka ptistupova prava mu byla spravcem systému piidélena.
6.8.5  Externi rozhrani

Systém musi zabezpeCovat pro vymeénu dat externi rozhrani.

POZNAMKA 10 Vsechna externi rozhrani systému musi byt popsana v dokumentu o fizeni
rozhrani (ICD).

V tomto ptehledu musi byt nadefinovano rozhrani pro nasledujici externi entity:
—  cidla ptehledu (radiolokatory, PSS apod.);
systémy APP;

—  systémy FWS;

— externi vojenské systémy;

— vstup RCC;

— data ATS pfedand mezi sousednimi stanovisti;

— AFTN;

— AIS DBS;

— systém VCS;

—  systém referen¢niho Casu.

Na kazdém sttedisku fizeni musi byt pfehledn€¢ veden prehled externich rozhrani tak,
jak je uveden v tabulce 1.

TABULKA 1 - Priklad vedeni piehledu rozhrani s externimi systémy

Koncovy systém Fyzické Linka Komunikaéni | Formatdat | C. ver.
rozhrani | Rychlost protokol
(kbit/s)

Radioloka¢ni ¢idla:
— xx MSSR RS232-C 9,6 synchronni CD-2/ASTERIX 2
— xx PSSR RS232-C 9,6 synchronni CD-2/ASTERIX 2
— xx MSR synchronni CD-2/ASTERIX 2
— xx PSR 9,6 synchronni CD-2/ASTERIX 2
— xx PPS 9,6 synchronni CD-2/ASTERIX 2
— Voj. letistni 9,6 synchronni CD-2/ASTERIX 22

radiolokatory
Systémy APP: tb OLDI/ASTERIX
- XX }
— XX

(pokracovani)
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TABULKA 2 — Priklad vedeni prehledu rozhrani s externimi systémy (dokonceni)

Koncovy systém Fyzické Linka Komunikaéni | Formatdat | C. ver.
rozhrani | Rychlost protokol
(kbit/s)
Jednotky PVO Plny duplex, ASTERIX Track 1
HDLC-LAPB data CAT 003

RCC v xx 1
Data ATS — predavana X25 OLDI 8

s narodni jednotkou
Provozni systém AFTN AFTN/IA-5 + 2
spojeni ITA-2
Databazovy systém LIS 2
Hovorovy komunikacni 802.3 SNMP, TCP/IP Konfigurace Bude
systém Base-T sektoru stanov.
Pozice dohledu ATS 1
Billing systém (piistupy) 1
Systém referenc¢niho Casu RS232 TCP/IP IRIG |
7 Systémy dalkového ovladani a monitorovani (DOM)
7.1 Uréeni a vyznam systému DOM leteckych pozemnich zafizeni (LPZ)

DOM LPZ jsou systémy umoziujici ovladani a monitorovani provoznich stavii LPZ
na definovanou nebo libovolnou vzdalenost.

DOM LPZ musi umoznovat spolehlivé a efektivni dalkové ovladani provozovanych
LPZ, které jsou vybaveny rozhranim pro pfipojeni systému DOM, monitorovani a signalizaci
provoznich stavi LPZ systému letist¢ a piehledné zobrazeni provoznich stavii LPZ
a definovanych informaci z riiznych zdroju dat.

7.2 Provozné-technické pozadavky na DOM

Systém DOM musi byt konfigurovan z nasledujicich komponent:

centralni jednotka;

server systému;

pracovni stanice (podle poctu pracovist);
Ethernet LAN;

modemy WAN;

pienosoveé linky;

koncové moduly 1/O;

piepétové ochrany prenosové linkys;
napajeci zdroj.

Systém DOM v lokalit¢ musi byt provozovan na jednotné platformé operacniho

systému.

Zakladni uzlové komponenty musi byt zalohovany, pfiCemz systém musi byt
zabezpecen zalohou fidiciho pocitace ,,standby*.
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7.2.1

Pozadovany rozsah monitorovanych LPZ
Systém DOM musi umoznovat ovladani, signalizaci a monitorovani nasledujicich

systémdu a zafizeni letisté:

7.2.2

7.3
7.3.1

svételnych zabezpecovacich zatizeni;

— radionavigacnich zafizeni a systémil;

— energetickych systémi (pozemni zdroje elektrické energie);
— meteorologickych zafizeni;

— ochrannych zon;

— Tizeni a monitorovani vzdalenych objektt.

Systém DOM dale mliZze umoziovat:

— monitorovani a zpracovavani dalSich informaci (pocasi, omezeni provozu, ATIS,
zamé&stnani, databazi, zvlaStnich pfipadit) uréenych pro fizeni letového provozu.

PozZadované funkce systétmu DOM

Systém DOM musi zabezpecovat:

— ptehledné ovladani entit pomoci HMI (napf. tlacitek na dotykové obrazovce
(touchscreen), pomoci polohovaciho zatizeni apod.);

— prehledné zobrazovani informaci ve vice sestavach na jednom zobrazovacim
zafizenti,

— vzajemnou zaménitelnost pracovnich stanic;

— ovladani LPZ letisté vzdy z jedné pracovni stanice (ostatni musi byt pro ovladani
zablokované);

— dalkovy servisni dohled nad systémem se zabezpecenym pfistupem,;

— synchronizaci systému jednotnym ¢asem;

— archivaci veskerych udajii systétmu DOM, stavi fidicich a pracovnich stanic,
poveld, pfedavani ovladani a tisk téchto dat.

Systém DOM déle mlize umoziovat:

—  zobrazeni meteoinformaci;

— komunikaci s okolnimi systémy a prezentaci dat z téchto systému.

Provozné-technické poZadavky na DOM radiolokatoru SRE a PAR
PoZadavky na vybaveni pracovist’

Vybaveni pultu fidicich musi obsahovat:

— zobrazovaci zafizeni minimalné 20;

—  klavesnici;

— polohovaci zatizeni;

— Uplné nebo specifické ovladani okrskového a ptiblizovaciho radiolokatoru;
— panel akustiky;

— informaci o jednotném case;

— informaci o zdznamovém zatizeni.

Vybaveni pultu technika na TS musi obsahovat:

— zobrazovaci zafizeni min. 17°;
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—  klavesnici;

— polohovaci zatizeni;

— uplné ovladani okrskového a ptiblizovaciho radiolokatoru;
— informaci o jednotném case.

Pozadavky na systém ovladani PAR A SRE

Systém musi umoznovat nasledujici funkce:

— ovladani zékladnich funkci radiolokétoru pfislusnymi ovladaci umisténymi na
pracovnich pultech radarovych fidicich;

— signalizovat provozni stav radiolokatoru na panelech dalkového ovladani.

Stavy ovladani a indikace musi byt na vSech pracovistich mistniho a dalkového

ovladani totozné a musi odpovidat provoznimu rezimu radiolokétoru.

Ovladani ptehledového radiolokatoru musi minimalné zabezpecovat:

— zapnuti a vypnuti radiolokatoru;

— vypnuti vysilace dolniho a horniho svazku;

— z&ménu vysilace dolniho a horniho svazku;

— nastaveni polarizace a fazovani dolniho a horniho svazku.

Signalizaci stavu piehledového radiolokatoru musi minimalné zabezpecovat indikaci:
— vypadku ovladaciho napéti;

— stavu provozu (radiolokator zapnuty, vypnuty nebo v pohotovosti);

— zapnuti a vypnuti vysilac¢e dolniho a horniho svazku;

— hodnoty polarizace a ptiznaku nulové faze horniho a dolniho svazku.

Ovladani presného ptiblizovaciho radiolokatoru musi minimalné zabezpecovat:
— zapnuti a vypnuti radiolokatoru;

—  pfepinani odruseni ,,AD — IPC — VYPNUTO;

— nastaveni linedrni a eliptické polarizace ve svazku vysky a stran.

Signalizace stavu piesného pfiblizovaciho radiolokdtoru musi minimalné

zabezpecovat indikaci:

7.3.3

— vypadku ovladaciho napéti;

— stavu provozu (radiolokétor zapnuty, vypnuty, radiolokator v pohotovosti);

— stavu aktivace odruseni;

— nastaveni linearni a eliptické polarizace ve svazku vysky a stran.

PoZadavky interoperability

Systém DOM musi spliiovat pozadavky, které stanovi projektovd dokumentace dané

lokality a konkrétniho LPZ.*

8

Projektova dokumentace by méla vychazet z doporuceni ICAO ANNEX 14 pro ovladani a monitorovani
LPZ.
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8 Ziznam a reprodukce — zasady objektivni kontroly a tvorby
dokumentace

8.1 Urceni a vyznam systémii objektivni kontroly

Systémy objektivni kontroly slouZi k zdznamu dat a provoznich stavli systémi ATM.

Systémy tvorby objektivni dokumentace slouzi k pfenosu pozadovanych dat na
prenosna (vymeénnd) zaznamova média a k prezentaci téchto dat pro potfeby analyzy
a vycviku.

Systémy objektivni kontroly musi zajistit spolehlivy zdznam veskerych systémovych
a provoznich dat, kterd maji pfimy vliv na fizeni letového provozu a kterd do systému
vstupuji, vystupuji nebo jsou jim generovany. Systém také musi mit schopnost zaznamenat
data potfebna k vyhodnoceni c¢innosti konkrétniho pracovnika vojenského pozemniho
leteckého personélu na pracovistich letovych provoznich sluzeb a pracovistich technického
dohledu systému ATM.

Definovand data pro zdznam musi byt zaznamenavana nepfetrzité, piicemz
zaznamov¢ prostfedky a mechanismy musi umoznovat komplexni rekonstrukci téchto dat na
zaklad¢€ pozadovaného vybéru dat v pozadovaném formatu a zobrazeni pro ucely kontroly.

8.2 Zakladni provozné-technické pozadavky na zaznam objektivni kontroly
8.2.1 Pozadavky na systémy zaznamu zvuku

Kmito¢tovy rozsah:
— systém musi zajistit pfenos v kmitoctovém rozsahu 300-3400 Hz + 3dB.

Vstupni impedance kanalu:
—  vstup musi byt vysoko impedan¢ni, vétsi nez 10 kQ;
—  systém musi umoziovat volbu vstupni impedance 600 Q;

— vstupni obvody musi byt chranény pted signalem telefonniho zvonéni az 100 V
ef./50 Hz.

Citlivost vstupniho kanalu:
— systém musi poskytovat vstupni citlivost kandlu od — 30 dBm do + 10 dBm,
nastavenou pro 100% modulaci;

Odstup signal-Sum:
—  systém musi poskytovat nejméne 40 dB pti 50% trovni modulace.

Preslechy:
— systém musi vykazovat leps$i parametry nez 40 dB pro kazdou dvojici kanald,
nebo jakoukoliv kombinaci kanali;

— celkové harmonické zkresleni nesmi prevySovat 5 % pii plném vykonu a signal
1 kHz pro druh¢ a tieti harmonické kmity.

Automaticka fizeni citlivosti:

— systém musi poskytnout takovou kompresi, aby byl vstupni signal redukovan,
zatimco zkresleni musi splilovat specifikaci (maximalné 5 %);

— zména ve vstupnim signalu 30 dB by méla byt omezena na 2 dB v zesilovaci
vykonu;

—  pfi nahlé zméné urovné signalu z 0 dBm na +40 dBm musi systém zabezpecit
dosazZeni stabilniho stavu +2 dB v intervalu 100 ms;
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Cas zpozdéni musi zabezpecit dosazeni ustaleného stavu +0,5 dB v intervalu
500 ms, pii nahlém snizeni irovné signalu z +40 dB na 0 dB;

musi byt mozné vypnout automatické fizeni hlasitosti pro kazdy kanal
jednotlive.

Vykon systémi zaznamu zvuku

VSechny komponenty zaznamu a pifehravani hlasu musi vyhovét nasledujicim
vykonovym parametriim:

prenos v kmitoctovém rozsahu 300-3400 Hz, +3 dB, doporucené¢ kmitocty
800 Hz nebo 1000 Hz;

vstupni obvody musi byt chranény proti signalu telefonniho zvonéni az 100 V
RMS/50 a musi byt mozné vlozit dodate¢né odpor 600 Q;

dynamicky rozsah kanédlového vstupu musi byt nastavitelny od —30 dBm
+ 10 dBm pii 100% modulaci;

vzorkovaci kmito&et by mé&l byt 8 kHz PCM;’
odstup signal—-Sum musi byt lepsi nez 40 dB pti 50% urovni modulace;

preslech musi byt lepsi nez 50 dB pro dva sousedni kandly, nebo jakoukoliv
kombinaci kanalu;

celkové harmonické zkresleni nesmi pfevySovat 5 % pfi plném vykonu 1 KHz
signalu pro 2. a 3. harmonické kmity;

automatické fizeni hlasitosti musi poskytovat takovou kompresi, aby vstupni
signal byl redukovan, zatimco zkresleni se udrzi v mezich specifikace
(maximalng 5 %). Také zména 30 dB vstupniho signdlu by méla byt omezena na
2 dB ve vystupnim zesilovaci;

pfi ndhlém zvyseni urovné signdlu od 0 dBm do +40 dBm pii zméné urovné
0 £2 dB musi systém zajistit docileni rovnovazného stavu v intervalu 100 ms;

pfi ndhlém snizeni urovné signalu z +40 dB do 0 dB systém musi zajistit
dosazeni ustaleného stavu, £0,5 dB v 500 ms;

musi byt mozné vypnuti automatického fizeni hlasitosti pro kazdy kanal
samostatn¢;

kazdy audio kandl musi byt vybaven systémem hlasem ovladaného spinace
(VOX) nebo obvodem detekce hlasu;

citlivost VOX pro aktivaci musi byt tak vysokd, aby aktiva¢ni doba neptesahla
10 ms;

doba vypnuti VOX musi byt nastavitelna mezi 1 az 3 s;

POZNAMKA 11 Cas zapnuti VOX — spinale, je definovan jako &as potiebny k zajisténi

ptitomnosti dostatecné urovné uzite¢ného hovorového signalu nad Sumem
a casu uvedeni do ¢innosti systému nahravani tohoto signalu.

provozovatel se musi ujistit, Ze nebude ztracena Zadna hlasovéa informace pfti
skute¢ném spusténi nahravani, jelikoz na zacatku vétSiny raddiovych pienost
je navazani spojeni realizovano volacimi znaky;

pro rezim smycky pro reprodukci nahraného zaznamu systému ovladani stanice
musi byt mozné nastavit Casovy interval (1 s a 5 s) pfed zacatkem piehravani
hlasu;

9

V souladu s doporu¢enim G. 711 CCITT.
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— dodavatel musi byt odpovédny za dodani komprimac¢niho algoritmu, ktery je pro
systém stanoven v provozni dokumentaci pracoviste;

— vybér spravného algoritmu musi byt stanoven s mimofadnou pozornosti,
pricemz musi byt zvazeny nasledujici podminky:

a) kvalita audio signalu po piehrani,
b) celkova potiebna kapacita paméti,

— jakykoliv algoritmus komprese zdznamu hlasu, ktery ma byt pouzit pro ucely
nahravani, musi byt v souladu s ustanovenim ITU komprimacniho algoritmu,
amusi byt zabezpeceno, ze komprimace bude provadéna bez dalsi degradace
kvality hlasu, a to i po dvojnasobné komprimaci a obnové dat — archivovaného
zaznamu;

—  nejvetsi pozornost musi byt vénovana otazce stejného nebo rozdilného algoritmu
pro komprimaci/obnovu archivnich dat, tzn. audionahravky.

Napaijeni:

— systém musi byt dodavany s hlavnim rozvadéfem stfidavého napéti 230 V
+10% /50 Hz + 2 %;

— systtm musi byt normdlné¢ napdjeny z centrdlniho hlavniho rozvadéce
220/230 VAC a zatizeni UPS, ale i s pfidavnym napédjenim 24 VDC;

— uzivatel musi zabezpecit napajeni ze dvou zdroju;

— v ptipadé poruchy napijeni ze sité musi byt automaticky provedena opatieni,
jejichz cilem bude obnovit dodavku elektrické energie ze sit¢;

— jestlize preruseni napajeni zafizeni, které bylo vyuzivano v okamziku pted
vypadkem, pfesahuje jednu sekundu, musi byt aktivovan varovny signal, ktery
musi byt i nahrdn/zaznamenan,;

—  zafizeni musi umoznovat kontrolu méfenim a nastaveni napdjeciho napéeti béhem
nahravani bez zasahu do probihajiciho nahravani.

Ostatni podminky:

— zékladni ovlddani zdznamového prostiedku musi byt vyvedeno na ovladaci
panely pracovnich mist pfisluSnych organt fizeni leti;

— pro piehled o provozuschopnosti zaznamovych zafizeni se musi u zatizeni, které
pracuje nepfetrzit€é a nemd prostiedky systémové kontroly, kontrolovat chod
zdznamového zafizeni nejméné jednou za 24 hodin, u ostatnich zafizeni pfi
zahdjeni provozu. Kontrola se zaznamenéava v provoznim deniku;

— zéznamové zafizeni musi byt napojeno na nahradni zdroj elektrické energie
s automatickym pfepinanim tak, aby zistalo pln¢ funkéni 1 po vypnuti hlavniho
napajeciho zdroje.
8.2.3  Provozni poZadavky na systémy zdznamu objektivni kontroly
Zaznamenavana data
V systému objektivni kontroly musi byt zaznamenavéana veSkera technicka
a provozni data systétmu ATM, kterd jsou jim generovand, nebo do systému vstupuji nebo
z n¢j vystupuji. Jednd se o data, kterd jsou vydefinovand a maji pifimy vliv na fizeni letového
provozu.

10 ITU - T G728 a G729.
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linkovou korespondenci (audio kanaly — simplex, duplex);

radiovou korespondenci;

radiolokacéni polohové informace;

datové zpravy (FPL, NOTAMy, meteorologicka data apod.);

vnitini a vnéjsi datové komunikacéni kanaly;

obsluhu provadénou na vSech pracovnich pozicich v rdmci systému;
veskera pohotovostni a varovna hlaseni vygenerovana systémem,;
dostupnost hlavnich prvki systému a jejich uspotadani;

veskera data uvniti systému nezbytna pro interaktivni pfehravku a analyzu dat;
¢asové znaceni zaznamu;

zaznam identity zdroje vSech zaznamenavanych vstupt do systému;

dal§i zaznamenavana data, které urci zodpovédny fidici specialista LRNS.

Systém musi zaznamenat statistickd data umoznujici vyhodnoceni zatiZeni a vykonu
pracovnika vojenského leteckého pozemniho personalu na pracovisti.

Systém musi umoznovat pfimy zaznam polohovych dat a audio korespondence,
pfi¢emz musi byt nahrdvany na samostatna (oddélend) média.

Obecné pozadavky na spravu zaznamu objektivni kontroly

Systém musi umoziovat:

souvislé nahravani po dobu 24 hodin bez jakéhokoliv zasahu specialisty;
archivaci zaznamenavanych soubort;

archivaci zaznamu dat na média odd€lena od audiozaznamii;

uchovani zaznamu minimaln¢ po dobu 30 dnl na vhodnych archivacnich
médiich;

ziskavani registrovanych dat pro ucely pfehrani nahrané¢ho zaznamu, nebo
redukce dat bez preruseni procesu nahravani;

bezpecné chranit zaznamenand data objektivni kontroly stanovenim
piistupovych prav k jednotlivym zdznamm.

Technické monitorovani a kontrola schopnosti systému

Systém technického monitorovani a kontroly schopnosti systému musi mit funkce:

kontroly stavu jednotlivych prvki systému;

kontroly uspotadani systému;

sledovani jednotné¢ho systémového casu a jeho synchronizace s casem
pfijimanym od externich casovych systémii;

udajii o dostupnosti, stavu komponentli a vybaveni.

O jednotlivych ¢innostech se musi vést zdznam (formou archivu). Jedna se o:

datové toky (IN/OUT);

zdznam stavi systému (aktivni prvky, konfigurace);

zdznam zprav generovanych systémem (pferuseni prace, pozadavky na vyménu
médii, hlaSeni nekorektnich stavi, poruchy);

zaznam Cinnosti na LS LPS (zapnuto/vypnuto, ¢innost technika);

znaceni Casu a data (zdroj pfesného Casu);

provozni vykon systému.
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Zaznam musi byt organizovan do soubort v hodinovych nahravkach.

8.4 Zaznam objektivni kontroly provoznich dat

Musi byt zabezpeCeno monitorovani a archivace ur€enych provoznich dat. Data
podléhajici monitorovani a archivaci jsou:
— letova data a jejich aktualizace;

— radarem zji$téna data o poloze;

— pfijaté i odeslané zpravy;

— varovna hlaSeni a upozornéni vygenerovana systémem,;

— data z okolniho prostiedi a dodatkys;

— data o sektorové konfiguraci a ptipadnych zménach;

— analogové i1 datové audiokanaly (radiova, linkova korespondence, simplex —
duplex);

— datové zpravy (NOTAMy, meteorologicka data);

— Casové znaceni zdznamu.

Systém musi umoznovat vytvareni:

— zaznamu dat;

— archivi s protokolovymi soubory;

— archivu s off-line konfiguracemi.

Zaznam musi byt organizovan do soubort v hodinovych nahravkach.

Archivace provoznich dat musi byt zabezpeena po dobu min. 30 dnii, neni-li
odpovédnym orgdnem stanoveno jinak.

8.5 Obecné zasady prezentace objektivni dokumentace
8.5.1 Obecné pozadavky na prehravani
Systétm musi umoZziovat piehrdvani zaznamenané hlasové komunikace

a souvisejictho zobrazeni polohové informace, jako dtlezity piedpoklad pro objasnéni
ptipadnych nesrovnalosti pfi fizeni letového provozu.

Zatizeni ur€end pro prehrani nahraného zaznamu musi vyhovovat pro tcely analyzy
podle stanovenych kritérii (dané projektem zasazeni konkrétniho systému) a musi umoznovat
synchronizované i samostatné prehravani audiozaznamu a dat o poloze.

Systém piehravani hlasu pro ptimé pfehravani musi umoziovat:

— moznost okamzitého opakovani ptehravky podle ptikazl operatora;

— pfimé prehrani poslednich 3 minut zaznamu, pii normalni kontrole Cinnosti,
pii stavu nouze a zméné &innosti registrované hlasové komunikace;'!

— moznost rychlého vyhleddvani hovort podle stanovenych kritérii (Cas, ¢islo
kanalu, frekvence, kombinace kritérii).

Piimé piehravani hlasu nesmi ovlivnit pokracujici audiozdznam ani zdznam dat.

Obrazové informace musi umoziovat pasivni i interaktivni prfehravani.
Pasivni pfehravani obrazové informace musi umoznovat a zabezpecit:

""" Doporugeni EUROCONTROL, REP0140 EGD.
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pasivni piehravku cinnosti na pracovni stanici fidictho, v synchronizaci
s hlasovymi komunika¢nimi prosttedky zaznamendvanymi na stejném
pracovisti;

synchronizované pasivni pfehravani na libovolnych dvou kontrolnich pracovnich
stanicich;

reprodukovat pasivni piehrdvku na jiné pracovni stanici, nez na které bylo
nahravani provedeno;

takové provozni prostfedi na pracovni stanici, které neovlivni provadéné
prehravani;

moznost oznaceni libovolného pocatku a konce pro prehravani,

ptesnou reprodukci aktivniho okna fidiciho, prezentovaného mu v dobé
nahravani;

oznaceni zacatku zaznamenané relace pro piehravani s presnosti 1 s;

zahdjeni pasivniho pfehravani do 5 minut od zadéani ptikazu;

byt schopny poskytnout nepierusené pasivni prehravky minimalné¢ v délce jedné
hodiny;

pozastaveni piehravani (funkce stop/start);

moznost ovladani rychlosti ptehravky, minimaln€ od polovi¢ni rychlosti az po
desetindsobné zrychleni,

uloZeni zobrazeni pro prezentaci na pienosné médium a tvorbu tiskovych
vystupll na definované tiskarn€ nebo soutadnicovém zapisovaci.

Interaktivni piehravani obrazové informace musi umoznovat a zabezpecit:

oznaceni pocatku a konce piehrdvaného useku na pracovni stanici, na které
je interaktivni ptehravka provadéna;

piehravani na jiné stanici nez byl zdznam potizen;

zahdjeni ptehrdvani do 5 minut od zadéni ptikazu k této operaci;

vybér zobrazeni na zacatku interaktivni  ptehravky  odpovidajici
preddefinovanému standardnimu nastavent;

v prabéhu interaktivni piehravky, plné zobrazeni a dostupné nastaveni na
funk¢ni pracovni stanici (transfokator, centrovani, rozsah a udany smér, okno
vybéru/zruseni volby atd.);

ptehravku az 4 vybranych audio kanélii synchronizovanych s daty provadéné
prehravky;

redukci dat dle vybérového kritéria (Cas, typ zpravy, kategorie, vyznamova
polozka a dale ur¢end v ptislusné smérnici pro provoz).

Systém musi poskytovat néstroje pro vybér dat ze zaznamenanych polozek podle
vybérovych kritérii a jejich prezentaci v grafické nebo textové podobé. Systém musi byt
schopen vybéru nasledujicich dat pro analyzu:

vSech letovych dat a jejich aktualizace;

vSech polohovych dat;

vsech vnéjsich zprav piijatych i odeslanych;

vSech varovnych hlaseni a upozornéni vygenerovanych systémem;
dat o okolnim prostiedi a dodatky;

dat o sektorové konfiguraci a ptipadnych zménach;

udajl o dostupnosti a stavu vybaveni a komponentlii ATMS.
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8.5.2  Prace s daty objektivni dokumentace

Ucelem analyz je provadéni rozboru provoznich, nebo systémovych udalosti

a4

a technické udrzby, ptficemz nesmi ovliviiovat provozni fizeni letového provozu.

Musi byt zajisténa bezpecnost objektivni dokumentace, tj. uloZeni zdznamovych
médii a ureni prav k piehravani jednotlivych zaznami objektivni dokumentace.

Systém musi umoznovat analyzy objektivni dokumentace, pfi€emZ musi umoZznovat

volbu vybérovych kritérii, tzn. libovolnou volbu nékteré z nasledujicich kombinaci:

— Casov¢ intervaly analyzy;

— typy zprav nebo kategorie dat (ATS, FPL a zpravy NOTAM, data rucné
vkladana QNH, STCA, data o provoznim stavu a dale definovana v provozni
smérnici);

— ptipady aktualizace dat (vzlet, pristani, korelace, prilet bodu trati);

— vyznam datové polozky (Cislo letu, volaci znak, letisté vzletu).

Systém musi umoznovat nasledujici moznosti prace s extrahovanymi daty:

— pro pozadované polozky obsahujici polohovou informaci jejich zobrazeni nad
vybranymi mapovymi podklady;

— ulozeni extrahovanych dat do paméti v podobé souboru a umoznéni jejich
dalsiho prohlizenti;

— tisk vystupu z extrahovanych dat na definovaném zatizeni;

— uloZeni &asto pouZivanych piikazi pro op&tovné pouziti;'*

— za ucCelem zabezpeCeni statistickych udajii, zpracovavat vSechny vybrané
polozky vyhledané podle jednoho kritéria vybéru;

— zaznamenat radarova data pro pouziti v systému testovani.

POZNAMKA 12 Systémy, které svou konstrukei a zasazenim do provozu neumoziiuji splnit
vSechna vyse uvedena kritéria a jsou vyuzivana docCasn¢ (do doby zasazeni
nového systému) se pii provozu fidi ustanovenimi, uvedenymi v kapitole 9
tohoto COS.

8.5.3 Manipulace s daty na prenosnych zaznamovych médiich

Za uschovu médii odpovidd urCeny vykonny fidici specialista LRNS stanovisté,
pracovisté LRNS.
Veskeré dokumentacni materialy, které se tykaji leteckych mimotadnych udalosti

a mimotadnych udalosti v fizeni a zabezpecovani letového provozu se uschovavaji do doby
ukonceni Setieni.

9 Zasady objektivni kontroly a tvorby objektivni dokumentace pro
systémy docasné pouzivané v LPZ LRNS

Nize stanovené zasady pro potfizovani objektivni kontroly a dokumentace jsou platné
pro systémy, prostfedky a samostatna pracovisté, uvedena do pouzivani pied vydanim tohoto
COS, a jejichz provozni parametry neodpovidaji ustanovenim anormam, uvedenym
v kapitole 8 tohoto COS.

12 Doporu¢eni EUROCONTROL, RED0040, EGD, Part 6.
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9.1 Urceni zaznamovych prostiedki

Zaznamové prostiedky jsou urceny:

— k zdznamu vSech hovorti pii spojeni zemé—letadlo-zemé, zemé-zemée, které
se tykaji poskytovani letovych provoznich sluzeb;

— k zdznamu obrazové informace piehledovych a ptesnych pfiblizovacich
radiolokéatorii a zobrazovacich prostredki;

— k zdznamu hodnot ostatnich prostfedkli, které se na stanovistich LSLPS
pouzivaji pfi planovani, pfipravé k letim nebo pii poskytovani letovych
provoznich sluzeb.

9.2 Mista zaznamu

Veskeré zaznamy se musi pofizovat ze vSech pracovist’ organt fizeni letd a z téch
zafizeni (monitort, radiovych stanic), ze kterych se letovy provoz tidi.

9.2.1 Digitalni ziznamové prostiedky (zvukové a obrazové informace)

Zatizeni musi umoziovat trvaly digitalni zdznam pfipojenych radiolokacnich dat
a hlasové komunikace.

Zaznam musi byt uloZen na archivovatelném médiu s minimalni kapacitou 7 hodin
denniho stfedniho provozu radiolokatoru typu SRE a 48 hodin provozu radiolokatoru typu
PAR.

Zaznamové zatizeni musi zabezpec€it zaznam:

— analogovych signdlii (synchroniza¢niho impulsu, impulsi uhlové informace,
severu, krokovych impulsti a obrazového signalu) piehledového a presného
ptiblizovaciho radiolokétoru;

— digitalnich dat multiradarové informace;

— ptipojené radiové korespondence ve vzduSnych radiovych sitich i telefonni
korespondence organti fizeni letd minimalné na ¢tyfech kanalech.

9.2.2 Prehravani zaznamenané radiolokacni informace a hlasové korespondence

Musi zabezpecit tyto funkce:

monitorovani zdznamu obrazového signdlu radiolokdtoru a digitalnich
radarovych dat na monitoru;

— monitorovani zdznamu hlasové korespondence na akustickém panelu
synchronné¢ se zdznamem udaji radiolokatoru;

—  volbu monitorovaného hlasového kanalu;
— monitorovani data a ¢asu pofizeni zdznamu,
— rychlé previjeni vpted 1 vzad s maximalni dobou pro pfevinuti 3 minuty;
— automatické vybaveni libovolného zdznamu podle zadaného data a ¢asu s dobou
vyhleddni maximaln¢é 6 minut.
9.2.3 Magnetofonovy zaznam

Pro zaznamy radiové i telefonni korespondence, ktera se tyka poskytovani letovych
sluzeb, se pouzivaji magnetofonové pasky oznacené evidencnim ¢islem. Evidenci paskl vede
tfidici vykonny specialista LRNS skupiny (stanoviste).

Dokumentacni zdznam musi byt souvisly a nesmi byt narusen ani pfi vyméné pasky.
Pro zdznam pii vymeéné pasky se pouzije zadlozni magnetofon, piic¢emz hlavni 1 zalozni paska
musi byt Casové sesouhlaseny (nahranim kratkého signalu).
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U magnetofonovych zaznamti, kde se nenahrava ¢as z ¢asové ustfedny, musi obsluha
pfi zavadéni pasky nahridt datum a Cas zahdjeni zdznamu a maximalné po 15 minutach
prabézny ¢as zadznamu.

Vyuziti jednotlivych stop magnetofonové pasky pro dokumentacni zdznam urcuje na
jednotlivych stanovistich (podle konkrétnich podminek), fidici vykonny specialista LRNS.
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(VOLNA STRANA)
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